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Sicherheitshinweise
TeeJet Technologies haftet nicht fir Sachschéden oder Verletzungen, die sich aus der Missachtung der folgenden Sicherheitshinweise ergeben.

Die Verantwortung fiir den sicheren Betrieb des Fahrzeugs obliegt dem Fahrer.
Der Aeros 9040, in Kombination mit einem Servo-/Autolenkungssystem, ist nicht darauf ausgerichtet, den Fahrzeugfihrer zu ersetzen.
Verlassen Sie das Fahrzeug nicht, solange der Aeros 9040 aktiv ist.
Vor und wahrend der Aktivierung diirfen sich weder Personen noch Hindernisse in der Umgebung des Fahrzeugs befinden.

Der Aeros 9040 ist zur Unterstiitzung und Verbesserung der Effizienz wahrend des Feldeinsatzes bestimmt. Die Verantwortung fiir die Qualitat und die
arbeitsbezogenen Ergebnisse obliegt ausschlieRlich dem Fahrer.

Vor dem Einsatz auf 6ffentlichen Stralen miissen sdmtliche Servo-/Autolenkungssysteme deaktiviert bzw. entfernt werden.
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EINFACHE SPURFUHRUNG STARTEN

SCHRITT 1 - EINSCHALTEN SCHRITT 2 — STARTSEITE

Heller Touchscreen

—— Taste Start
— Favoritentaste

Taste Ein/Aus

USB-Schnittstellen mit Gummiabdeckungen
Lautsprecher

Schneller digitaler
(LAN-)Anschluss mit
Gummiabdeckung

USB-Schnittstellen mit
Gummiabdeckungen

Anschluss Kamera
mit Gummiabdeckung

Anschluss Stromversorgung

Integrierte RAM-Halterung
(erfordert Montage)

Anschluss WLAN-Antenne

Empfohlene Antenneninstallation

Die GNSS-Antenne muss so weit vorn wie moglich auf der Kabine montiert
werden und zwar auf einer Metalloberflache, die eine Mindestfldche von
zehn cm x zehn cm aufweist.

Taste Start
Mit der Taste Start m kann die Startseite aufgerufen werden.

Taste Ein/Aus

Ein - Schalten Sie die Bedieneinheit (iber die Taste EIN/AUS ein. Nach
dem Einschalten beginnt der Aeros mit der Startroutine.

Aus — Zum Ausschalten des Gerats wird die Taste EIN/AUS kurz
gedriickt, bis der Abschaltvorgang auf dem Bildschirm bestétigt wird.

ACHTUNG! Warten Sie zehn Sekunden, bevor Sie die Bedieneinheit erneut
starten.

Anschluss GNSS-Antenne

Nach Abschluss der Startroutine wird die Startseite angezeigt. Der Fahrer
kann hier einen neuen Auftrag anlegen oder einen bestehenden Auftrag
fortsetzen.

Y
l I ISOBUS-Universal Terminal
RealView-Kamerabild in Vollansicht
Geréatesetup

Systemsetup

Das Systemsetup wird zur Konfiguration der Bedieneinheit, der Maschine

und seiner Gerate verwendet. Uber vier Randschaltflachen besteht Zugriff
auf Maschinen-/Geratekonfiguration, Datenverwaltung, Einstellungen der

Bedieneinheit und Tools.

RealView-Kamerabild in Vollansicht

Anzeige von Kamerabildern und Setup von Kameras ohne GNSS. Auf
diesem Bildschirm stehen keine Einstellungen fiir die RealView-Spurfiihrung
zur Verflgung.

ISOBUS-Universal-Terminal-Ansicht

Zugriff auf die Optionen und den Betrieb einer ISOBUS ESE (Elektronische
Steuereinheit). Ermdglicht die Steuerung der Pflanzenspritzung oder
-streuung bei Integration in das Gerét der jeweiligen Funktion.

Einfacher und erweiterter Modus
Wie Sie zwischen einfachem und erweitertem Modus hin- und herschalten,
erfahren Sie im Kapitel Konfigurationen unter Datenverwaltung —> Optionen.

» Einfacher Modus - Es steht nur ein Auftrag zurzeit zur Verfiigung.
Auf der Startseite werden nur Feldumfahrung und behandelte
Flachen angezeigt. In Berichten Iasst sich nur der aktuelle Auftrag
speichern. Die Verwendung zusammen mit Fieldware-Link ist nicht
mdglich.

» Erweiterter Modus — Es stehen jederzeit mehrere Auftrage zur
Verfligung. Auf der Startseite werden Kunden-, Betriebs-, Schlags-
und Auftragsname, Feldumfahrung und behandelte Flache, die
Applikationszeit sowie der Abstand vom ausgewahlten Auftrag
angezeigt. Alle gespeicherten Auftragsprofile kdnnen tber Daten ->
Berichte als PDF-, SHP- oder KML-Datei auf einen USB-Stick
exportiert werden.
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SCHRITT 3 - KONFIGURATION OFFNEN

Wahlen Sie auf der Startseite die Schaltflache Systemsetup aus, um die Bedieneinheit, die Maschine und dazugehdrige Gerate zu konfigurieren. Uber vier
Randschaltflachen besteht Zugriff auf Maschinen-/Gerétekonfiguration, Datenverwaltung, Einstellungen der Bedieneinheit und Tools.

1. Festlegen der lokalen
Kultureinstellungen

Die Schaltflache ,Kultur” dient der Konfiguration von MaReinheiten, Sprache
und Zeitzone fiir die Aeros-Bedieneinheit und andere elektronische
Steuereinheiten (ESE) im System.

HINWEIS: Die verfiigbaren Sprachen kénnen je nach ESE variieren.

1. Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .

2. Driicken Sie die Randschaltflache BEDIENEINHEIT i

3. Drlicken Sie auf m

4. Hier wahlen Sie:

» Einheiten — wird zur Einstellung der MaReinheiten des Systems
verwendet

» Sprache — wird zur Einstellung der Systemsprache verwendet
» Zeitzone — wird zur Einstellung der lokal gliltigen Zeitzone verwendet

Randschaltflachen
Randschaltflache ,Konfiguration®
Randschaltflache ,Datenverwaltung*
Randschaltflache ,Einstellungen Bedieneinheit*

Randschaltflache ,Tools*

Untere Schaltflache ,Systemsetup”

2. Einrichten des GNSS

In ,Konfiguration des GNSS-Empfangers” werden GNSS-Typ, GNSS-Port,
PRN und andere GNSS-Parameter konfiguriert. Dort kdnnen Sie auch die
GNSS-Statusdaten aufrufen.

1. Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .
2. Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

DI CHINIEE) Konfiguration des GNSS-Empfangers |

4. Hier wahlen Sie:
» GNSS-Typ — zur Bestatigung der GNSS-Quelliibertragungen: GPS,
GLONASS, SBAS (mit oder ohne erforderliches DGPS)
» GNSS Port - zur Festlegung des Ports fiir die GNSS-
Datenlibertragung auf Intern oder Extern
» GNSS-Statusdaten — zeigt aktuelle GNSS-Statusdaten an
» Programm - diese Funktion ist nur fir TeeJet-Supportmitarbeiter
vorgesehen
» PRN — wahlt zur Bereitstellung von SBAS-Korrekturdaten die erste
der zwei mdglichen SBAS PRN aus. Zur automatischen PRN-
Auswahl miissen Sie diese Einstellung auf setzen.
» Wechselnde PRN —wenn PRN nicht automatisch ist, kann eventuell
ein zweiter SBAS PRN ausgewahlt werden, um Korrekturdaten
zu liefern
» Schaltflache GNSS-Position aktualisieren anzeigen - legt fest,
ob die Schaltflache GNSS-Position aktualisieren auf den
Spurflihrungsmasken verfligbar ist.
5. Driicken Sie die Pfeiltaste NACHSTE SEITE, »L um die ausgewéhlten
GNSS-Optionen einzurichten.
6. Wahlen Sie:
» GPS - nicht korrigierte Einzelpunkt-Positionsdaten auf der Grundlage
von GPS mit nur einem GGA QI von ,1* wird angenommen.
HINWEIS: GPS ist immer ausgewéhit.

» GPS+GLONASS - nicht korrigierte Einzelpunkt-Positionsdaten auf
der Grundlage von GPS und GLONASS mit einem GGA Ql von ,1*
wird angenommen.

» GPS+SBAS - entweder nicht korrigierte oder SBAS-korrigierte
Einzelpunkt-Positionsdaten werden angenommen - GGA QI von ,1*
oder 2 (3, 4 oder 5 werden auch angenommen).

n www.teejet.com
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» GPS+GLONASS+SBAS - entweder nicht korrigierte oder SBAS-
korrigierte Einzelpunkt-Positionsdaten werden angenommen — GGA
Ql von ,1“ oder ,2° (3, 4 oder 5 werden auch angenommen).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - nur GGA-Daten mit einem Ql-Wert
von 2" oder hoher werden angenommen (3, 4 oder 5 werden auch
angenommen).

HINWEIS: Alle auf der Bedieneinheit basierten Funktionen zur
Kartierung, Applikation und Spurfiihrung werden beendet, wenn der
GGA QI-Wert unter ,2“ abféllt, wobei diese Einstellung (berpriift wird.

Verlassen Sie diesen Bildschirm, um mit der Initialisierung des
GNSS-Empfangers zu beginnen. Dieser Vorgang wird in etwa eine
Minute dauern und die Bedieneinheit wird erst nach Abschluss
wieder reagieren.

3. Einrichten der Gerdte

Die Geréateeinstellungen werden zur Festlegung der verschiedenen
Einstellungen im Zusammenhang mit dem geraden Modus, dem Versatz-
Modus und dem Streugeratemodus verwendet. Welche Einstellungen
verflgbar sind, hangt von der jeweils vorliegenden Ausstattung im System ab.

Geréateeinstellungen je nach vorhandener Ausstattung
Dieser Abschnitt beinhaltet Setupoptionen fiir folgende Gerétekonfigurationen:

» Einfache Teilbreite
» Teilbreite(n) mit ISOBUS Spritzen-/Streuer-Setup

Setup einer einfachen Teilbreite

Das Setup einer einfachen Teilbreite wird genutzt, wenn ein SmartCable,
ein Modul firr Teilbreitenschaltung (SDM) oder ein Modul fiir
Teilbreitenschaltfunktion (SFM) nicht auf dem System vorhanden ist (bzw.
wenn keine Teilbreitenschaltung vorliegt). Die Gestange- oder Lieferflache
wird als eine Teilbreite betrachtet.

1. Driicken Sie die Randschaltfliche KONFIGURATION @9,

2. Driicken Sie auf [E5eq.

3. Hier wéhlen Sie:

» Maschinentyp [wenn verfiigbar] — Auswahl des Maschinentyps, der
Ihrer Maschine am ehesten entspricht

» Hohe GNSS-Antenne [wenn verfligbar] — Messung der Hohe der
Antenne ab dem Boden

» Geratetyp — Einteilung der Teilbreiten fiir die Stellen, die mit
dem Produkt behandelt wurden (weitere Informationen siehe
Abschnitt ,Gerétetyp”)

» Behandlungs-/Applikationsbreite — Erfassung der Gesamtbreite
des Gerats. Der Einstellbereich liegt zwischen 1,0 und 75,0 m.

» TropfchengroBenmonitor [wenn verfiigbar] — Aktivierung der
TrépfchengroReniberwachung fiir bis zu fiinf vorausgewéhlte
Spritzdiisen

» Diisenauswahl [wenn verfiighar] — Auswahl des Spritzdiisentyps
(Serie und Kapazitat) zur Bestimmung der TropfchengréRe

» Alarm ausgebracht — Bestimmung eines Alarms, der das Ausfahren
aus oder Einfahren in eine behandelte Flache signalisiert

» BoomPilot Startmodus — Festlegung der Steuerung von BoomPilot:
entweder nach Geschwindigkeit oder iber das BoomPilot-Symbol

» BoomPilot-Symbol — Aktivierung des Spurfiihrungsmaskensymbols
zur manuellen Steuerung der Anwendungsfarbgebung auf dem
Bildschirm

98-01504-DE R3 “
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4. Driicken Sie die Pfeiltaste NACHSTE SEITE, Q um spezifische
Gerateoptionen einzurichten. Ausfiihrliche Informationen finden Sie
im Kapitel ,Gerat".

Teilbreite(n) mit ISOBUS Spritzen-/Streuer-Setup

Einige Gerateoptionen werden auf der ISOBUS ESE vorgenommen. Wenn
diese Optionen ebenfalls im Abschnitt ,Geréteeinstellungen*® verfligbar sind,
werden sie ausgegraut oder deaktiviert.

1. Driicken Sie die Randschaltfiiche KONFIGURATION (@9,

2. Driicken Sie auf [E5eq.

3. Hier wéhlen Sie:

» Maschinentyp [wenn verfigbar] — Auswahl des Maschinentyps,
der Ihrer Maschine am ehesten entspricht

» Hohe GNSS-Antenne [wenn verfiighar] — Messung der Hohe der
Antenne ab dem Boden

» Geratetyp — die Einteilung der Teilbreiten fir die Stellen, die mit
dem Produkt behandelt wurden

» Applikationsbreite [auf der ISOBUS ESE eingegebener Geréatetyp
fir gerade Linie] — Anzeige der Gesamtbreite des Geréts, wie auf
der ISOBUS Spritze eingetragen

» Behandlungsbreite [auf der ISOBUS ESE eingegebenes
Streugerét] — Anzeige der Gesamtbreite des Geréts, wie auf
dem ISOBUS Streuer eingetragen

» TropfchengréRenmonitor [nur verfligbar mit Drucksensor-
Schnittstellenkit] — Aktivierung der Tropfchengroeniiberwachung
fir bis zu funf vorausgewahlte Spritzdiisen

» Disenauswahl [auf der ISOBUS ESE eingegebener Geratetyp fiir
gerade Linie] — Anzeige des Spritzdisentyps, wie auf der ISOBUS
Spritze eingetragen

» Alarm ausgebracht — [nur verfiigbar ohne Schaltkasten] zur
Bestimmung eines Alarms, der das Ausfahren aus oder Einfahren in
eine behandelte Flache signalisiert

» BoomPilot Startmodus — Steuerung von BoomPilot: entweder
automatisch nach Geschwindigkeit oder manuell iiber das
BoomPilot-Symbol

» BoomPilot-Symbol — Aktivierung des Symbols zur manuellen
Steuerung von BoomPilot

4. Driicken Sie die Pfeiltaste NACHSTE SEITE, 9 um spezifische

Gerateoptionen einzurichten.

Weitere Einstellungen je Geratetyp
Unter Geratetyp lasst sich die Art der Applikation auswahlen, die dem
jeweiligen System am néchsten kommt.

o Im geraden Modus - die Teilbreiten haben keine Lange und befinden
sich auf einer Linie in einem bestimmten Abstand zur Antenne

e Im Streugeratmodus - eine virtuelle Linie wird konform zu den
Scheiben erstellt; der Applikationsabschnitt bzw. die Abschnitte
kénnen dabei in der Lange variieren und sich in unterschiedlichen
Entfernungen zur Linie befinden (die Verfligbarkeit richtet sich nach
der spezifischen Systemausstattung)

o Im Versatz-Modus — eine virtuelle Linie wird konform zu Teilbreite
1 erstellt, von der der Applikationsabschnitt bzw. die Teilbreiten keine
Lange haben und sich in unterschiedlichen Entfernungen zur Linie
befinden kdnnen (die Verfligbarkeit richtet sich nach der spezifischen
Systemausstattung)

Abbildung 1: Gerétetyp — Gerade

n www.teejet.com
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Abbildung 2: Gerétetyp — Streuer

Abbildung 3: Gerétetyp — Versetzt

Anzahl Teilbreiten
Teilbreiten sind in Fahrtrichtung der Maschine von links nach rechts
nummeriert.

Gerade
Die Teilbreiten haben keine Lange und befinden sich auf einer Linie in einem
bestimmten Abstand zur Antenne.

1. Wahlen Sie auf dem Bildschirm ,Gerat" fur den Geréatetyp die Option

Driicken Sie fiir den Geratetyp die Pfeiltaste NACHSTE SEITE *
Hier wéhlen Sie:

» Verbindungspunkt In-Line-Versatzrichtung © [nur ISOBUS] - wird
festgelegt, wenn sich der Referenzpunkt (B) in Fahrtrichtung der
Maschine vor (Vorderseite) oder hinter (Hinterseite) der GNSS-
Antenne befindet

» Verbindungspunkt Abstand des In-line-Versatzes © [nur ISOBUS] -
beschreibt den In-Line-Abstand von der GNSS-Antenne zum
Referenzpunkt, parallel zur Fahrzeugmitte gemessen

» Verbindungspunkt Seitliche Versatzrichtung @ [nur ISOBUS] -
beschreibt die seitliche Richtung, links oder rechts, von der Mittellinie
der Maschine zur Mitte des Referenzpunkts, von einem Blick in
Fahrtrichtung aus gesehen

» Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes @ [nur
ISOBUS] - beschreibt den seitlichen Abstand von der Mittellinie der
Maschine zur Mitte des Referenzpunkts

» In-line-Richtung Gerateversatz @ — zeigt an, ob sich das Gerét,
von einem Blick in Fahrtrichtung aus gesehen, vor (Vorderseite) oder
hinter (Ruckseite) der GNSS-Antenne befindet

» Abstand des In-line-Geréteversatzes @ beschreibt den In-
Line-Abstand von der GNSS-Antenne zum Gerat, parallel zur
Fahrzeugmitte gemessen

» Seitliche Richtung Geréteversatz @ — zeigt die seitliche Richtung,
links oder rechts, von der Fahrzeugmitte zur Geratemitte an,
von einem Blick in Fahrtrichtung aus gesehen

» Abstand des seitlichen Gerateversatzes @ - zeigt den seitlichen
Abstand von der Fahrzeugmitte zur Geratemitte an

» Uberlappung — zum Festlegen der zulassigen Uberlappung bei
automatischer Teilbreitenschaltung

» Verzdgerung Ein Zeit — zum Festlegen der Zeit, nach deren Ablauf
die Teilbreite beim Einfahren in eine noch nicht behandelte Flache
aktiviert wird

HINWEIS: Wenn die Applikation beim Einfahren in eine nicht
behandelte Fldche zu friih eingeschaltet wird, kénnen Sie die
,Verzégerung Ein Zeit" verringern. Wenn die Applikation zu spét
einschaltet, erhéhen Sie die ,Verz6gerung Ein Zeit".

» Verzdgerung Aus Zeit — zum Festlegen der Zeit, nach deren Ablauf
die Teilbreite beim Einfahren in eine bereits behandelte Flache
deaktiviert wird

HINWEIS: Wenn die Applikation beim Einfahren in eine nicht
behandelte Flache zu friih ausgeschaltet wird, kénnen Sie die
,Verzégerung Aus Zeit* verringern. Wenn die Applikation zu spéat
ausschaltet, erhéhen Sie die ,Verzégerung Aus Zeit".

*Verfiigbar mit SmartCable, Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM) oder
Modul fiir Teilbreitenschaltfunktion (SFM) oder ISOBUS
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Abbildung 4: Geréteversatzrichtungen und -abstande

Abbildung 5: Verbindungspunkt Versatzrichtungen und -abstdnde

? 7o

©

- Mitte der GNSS-Antenne

- Referenzpunkt

- In-line-Richtung Geréateversatz/In-line-Abstand Gerateversatz

- Seitliche Richtung Geréateversatz/Seitlicher Abstand Gerateversatz

- Verbindungspunkt Richtung/Abstand des In-line-Versatzes

- Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung/seitlicher Versatzabstand

®
®
o
2]
©

Streuer — TeeJet

Eine virtuelle Linie wird konform zu den Scheiben erstellt; der
Applikationsabschnitt bzw. die Abschnitte kénnen dabei in der Lange
variieren und sich in unterschiedlichen Entfernungen zur Linie befinden
(die Verfligbarkeit richtet sich nach der spezifischen Systemausstattung).

1. Wahlen Sie im Bildschirm ,Geréat" fir den Geratetyp die Option
aus.
2. Driicken Sie fir den Geréatetyp die Pfeiltaste NACHSTE SEITE 9
3. Hier wahlen Sie:
» Setup-Typ — Auswahl des JEAEY Streuer-Typs
» Abstand des In-line-Versatzes Antenne zu Scheiben @ - beschreibt
den In-Line-Abstand von der GNSS-Antenne zu den Scheiben oder
dem Auswurfmechanismus, parallel zur Fahrzeugmitte gemessen
» Seitliche Richtung Geréteversatz @ — beschreibt die seitliche
Richtung, links oder rechts, von der Fahrzeugmitte zur Geratemitte,
von einem Blick in Fahrtrichtung aus gesehen
» Abstand des seitlichen Geréteversatzes @ — beschreibt den
seitlichen Abstand von der Fahrzeugmitte zur Geratemitte
» Uberlappung — zum Festlegen der zulissigen Uberlappung bei
automatischer Teilbreitenschaltung
» Verzdgerung Ein Zeit — zum Festlegen der Zeit, nach deren Ablauf
die Teilbreite beim Einfahren in eine noch nicht behandelte Flache
aktiviert wird
HINWEIS: Wenn die Applikation beim Einfahren in eine nicht
behandelte Fléache zu friih eingeschaltet wird, kénnen Sie die
,Verzégerung Ein Zeit" verringern. Wenn die Applikation zu spét
einschaltet, erh6hen Sie die ,Verzégerung Ein Zeit".

» Verzdgerung Aus Zeit — zum Festlegen der Zeit, nach deren Ablauf
die Teilbreite beim Einfahren in eine bereits behandelte Flache
deaktiviert wird

HINWEIS: Wenn die Applikation beim Einfahren in eine nicht
behandelte Flache zu friih ausgeschaltet wird, kénnen Sie die
,Verzogerung Aus Zeit* verringern. Wenn die Applikation zu spét
ausschaltet, erhéhen Sie die ,Verzégerung Aus Zeit".

» Abstand Streuversatz ©- Einstellung des Abstands zwischen den
Scheiben oder dem Auswurfmechanismus und der Stelle, an der das
Produkt erstmals auf dem Boden der Teilbreite 1 aufsetzt.

» Teilbreiten-Versatzwerte @ — Einstellung des Versatzabstands von
Teilbreite 1 (Streuversatz-Linie) bis zur Vorderkante jeder Teilbreite.
Teilbreite 1 istimmer 0. Alle anderen Teilbreiten kdnnen andere
Abstande aufweisen.

» Teilbreitenlangen © - Einstellung der Lange der Applikation in jeder
Teilbreite. Jede Teilbreite kann eine andere Lange aufweisen.

HINWEIS: Teilbreiten sind in Fahrtrichtung der Maschine von links
nach rechts nummeriert.

*Verfiighar mit SmartCable, Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM) oder
Modul fiir Teilbreitenschaltfunktion (SFM) oder ISOBUS
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Abbildung 6: Absténde und Langen

Abbildung 7: Seitliche Versatzrichtung und Versatzabstand

| |

[

@ - Mitte der GNSS-Antenne
© - Abstand des In-line-Versatzes Antenne zu Scheiben
@ _ seitiiche Richtung Geréateversatz/Seitlicher Abstand Geréteversatz

© _ Abstand Streuversatz
O _ Teilbreiten-Versatzwerte
- Léange der Teilbreiten

Anpassung Seitlicher Abstand Geréateversatz

,Seitlicher Abstand Gerateversatz* dient der Eingabe des Abstands von der
Fahrzeugmitte zur Mitte des Geréats. Wenn aus der Bildschirmkartierung
keine Uberlappungen oder Liicken hervorgehen, bei der Feldapplikation
jedoch eine Uberlappung bzw. Liicke ausschlieRlich in eine Richtung
entsteht, sollte eine Anpassung des seitlichen Abstands des Geréteversatzes
errechnet und eingegeben werden.

Berechnen Sie die Anderung des Abstands beim Gerateversatz bei
selbstangetriebenen Spritzen oder Streuern mittels GNSS-
Gerateversatzberechnung.

Bei einem gezogenen Gerat wird die Anderung des Abstands beim
Geréteversatz Uber die Berechnung der Anpassung des Gerateversatzes
ermittelt.

HINWEIS: Wenn bei Verwendung von Servo-/Autolenkung in der
Bildschirmkartierung Uberlappungen und Liicken zu erkennen
sind, miissen unter Umsténden Anpassungen an den
Einstellungen fiir Servo-/Autolenkung vorgenommen werden.

Feldapplikation-Uberlappung

Rechts von Spur @ Abstandsversatzwert erhéhen

Berechnung des GNSS-Geréteversatzes
So berechnen Sie einen GNSS-Gerateversatz mit identischer Richtlinie:

1. Zeichnen Sie eine gerade AB-Linie.

2. Fahren Sie der Spur @ bei aktivierter Servo-/Autolenkung mindestens
30 m nach und markieren Sie Stellen an der Anhangerkupplung oder
neben der Maschine mit Flaggen.

3. Kehren Sie um und aktivieren Sie in Spur @ die Servo-/Autolenkung fiir
die gleiche A-B Leitlinie. Markieren Sie Stellen an der Anhangerkupplung
oder neben der Maschine oder halten Sie an, wenn Sie sich auf der A-B
Leitlinie neben den auf Spur @ gesetzten Flaggen befinden.

4. Messen Sie den Abstand © zwischen den Flaggen von Spur @ und
Spur @.

5. Teilen Sie den gemessenen Abstand € durch zwei. Dieser Unterschied
ist der Geréateversatz.

6. Andemn Sie den Versatzabstand je nachdem, wo die Feldapplikation-
Uberlappung auftritt und wie die aktuelle Einstellung fiir die
Gerateversatz Richtung lautet.

Aktuelle Versatzeinstellungen

Versatzrichtung = rechts
Versatzrichtung = links Versatzrichtung = rechts Versatzabstand = 0 m

Abstandsversatzwert verringern Abstandsversatzwert erhéhen

Links von Spur @ Abstandsversatzwert verringern

Gerateversatz Richtung nach links andern

Abstand tzwert erhoh .
slandsversaizwert emonen und den Abstandsversatzwert erhdhen

Abbildung 8: GNSS-Versatzabstand
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Anpassung des seitlichen Geréteversatzes
So berechnen Sie eine Anpassung des Gerateversatzes bei benachbarten Richtlinien:

1.
2.

Zeichnen Sie eine gerade AB-Linie.

Fahren Sie der Spur @ bei aktivierter Servo-/Autolenkung wie beim Betrieb des Geréts nach und markieren Sie Stellen an den AuRenkanten des Geréts
mit Flaggen.

Kehren Sie um und aktivieren Sie in Spur @ die Servo-/Autolenkung fiir die benachbarte A-B Leitlinie. Markieren Sie zusatzliche Stellen an den
AuBenkanten des Gerats oder halten Sie an, wenn Sie sich auf der A-B Leitlinie neben den auf Spur @ gesetzten Flaggen befinden.
Messen Sie den Abstand © zwischen den Flaggen von Spur @ und Spur @.

Teilen Sie den gemessenen Abstand © durch zwei. Dieser Unterschied ist der Gerateversatz.

Andern Sie den Versatzabstand @ je nachdem, wo die Feldapplikation-Uberlappung auftritt und wie die aktuelle Einstellung fiir die Geréteversatz

Aktuelle Versatzeinstellungen

Richtung lautet.

Versatzrichtung = rechts
Feldapplikation Versatzrichtung = links Versatzrichtung = rechts Versatzabstand = 0 m

Uberlappung rechts von Spur @ oder i . i
Abstandsversatzwert erhdhen Abstandsversatzwert verringern Abstandsversatzwert erhdhen
Liicke links von Spur @

Uberlappung links von Spur @ oder » ' N
PPUng P Abstandsversatzwert verringern Abstandsversatzwert erhéhen Gerateversalz Richtung nach I|nks“ andern
Liicke rechts von Spur @ und den Abstandsversatzwert erhéhen

Abbildung 9: Abstand und Richtung seitlicher Geréteversatz
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4. Kartierungsposition einrichten Abbildung 10: Benutzer hat Kartierungsposition eingegeben
Kartierungsposition legt die Position fest, von welcher Grenzlinie und
welchem Polygon aus die Kartierung stattfinden wird.

1. Dricken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

YRR (1 CUINIE Kartierung und Spurfiihrung §

3. Hier wahlen Sie:

» Kartierungsposition — legt den Plan der Position fest, von welcher
aus die Grenzlinie oder das Polygon kartiert wird.

e Standardposition — Bei der Erstellung einer auleren Grenzlinie
oder eines Polygons befindet sich die Linie auBerhalb der
&uRersten aktiven Teilbreite. Bei der Erstellung einer inneren
Grenzlinie wird sich die Linie innerhalb der innersten aktiven
Teilbreite befinden. Sind keine aktiven Teilbreiten vorhanden,
markiert die Grenzlinie automatisch die &uferste Teilbreite.

e Benutzereintrag — der In-line- und seitliche Versatz der
Entfernungen und Abstinde der GNSS-Antenne kann vom
Benutzer festgelegt werden. Bis zu fiinf (5) Benutzereintrage
kénnen erstellt werden. Details finden Sie unter ,Benutzer hat
Kartierungsposition eingegeben®.

» Spurfihrungsbreite — Einstellung des Abstands zwischen Richtlinien

» Spurfiihrungsempfindlichkeit — Einstellung des Abstands um die
Richtlinie, der als fehlerfrei erachtet wird.

4. Wahlen Sie die Position des Benutzereintrags in den Dropdown-
Optionen der Kartierungspositionen aus.

5. Driicken Sie die Pfeiltaste KARTIERUNGSPOSITION NACHSTE
SEITE, 9 um die ausgewahlten Optionen der Kartierungsposition
einzurichten.

6. Wahlen Sie:

» Positionsbezeichnung — zur Eingabe der Kartierungsposition fiir den
aktuellen ausgewahlten Benutzereintrag

» Kartierungsposition In-line Versatzrichtung — Auswahl der
Kartierungsposition beim Vorwértsfahren: entweder vor oder hinter
der GNSS-Antenne

» Kartierungsposition Abstand des In-line-Versatzes — Bestimmung des
In-line-Abstands von der GNSS-Antenne zur Kartierungsposition

» Kartierungsposition seitliche Versatzrichtung — Auswahl der
seitlichen Richtung von der Fahrzeugmitte zur Kartierungsposition
in Vorwartsrichtung

» Kartierungsposition Abstand des seitlichen Versatzes —
Bestimmung des seitlichen Abstands von der Fahrzeugmitte zur
Kartierungsposition

7. Mit der Pfeiltaste ZURUCK <}3 kehren Sie zur Kartierung und

Spurfiihrungsmaske, mit der Randschaltflache KONFIGURATION

kehren Sie zur Hauptmaske im Konfigurationsmenii zurtick.
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SCHRITT 4 - NEUEN AUFTRAG STARTEN ODER AUFTRAG FORTSETZEN

Nach Abschluss der Startroutine wird die Startseite angezeigt. Der Fahrer kann hier einen neuen Auftrag anlegen oder einen bestehenden Auftrag fortsetzen.
Um einen Auftrag anzulegen oder fortzusetzen, muss die Bedieneinheit iber GNSS verfligen. Das Setup der jeweiligen Maschine und seiner
Komponenten muss vor Beginn eines Auftrags abgeschlossen sein. Sobald ein Auftrag aktiv ist, kdnnen einige Setupoptionen nicht
mehr veréndert werden. Gehen Sie im Systemsetup auf Daten-> Optionen-> Auftragsmodus, um zwischen einfachem und erweitertem Modus zu wechseln.

Einfacher Modus
Im einfachen Modus ist jeweils nur ein Auftrag zurzeit verfiigbar.

Neuer Auftrag

1. Drlicken Sie auf der Startseite /H\ auf .

Auftrag fortsetzen

1. Driicken Sie auf der Startseite /m\ auf m

Liegt der aktuelle Auftrag in einer UTM-Zone, die sich von der aktuellen oder
einer benachbarten UTM-Zone unterscheidet, ist N\Z1ETd deaktiviert.

Auftrag schlieBen

1. Drlicken Sie auf der Startseite /H\ auf .

Um beim SchlieBen eines Auftrags einen Bericht zu erstellen, schlieBen Sie
einen USB-Stick an die Bedieneinheit an, bevor Sie auf ,Auftrag schliefen*
driicken.

Erweiterter Modus
Im erweiterten Modus sind mehrere Auftrage gleichzeitig verfligbar.

Kunden-, Betriebs-, Schlagdaten und Verordnungsiibersichten kdnnen nur
Uber Fieldware-Link eingegeben werden. Auftragsnamen kénnen lediglich
mit Fieldware-Link bearbeitet werden.

Ein Benutzer kann Auftrage zur Wiederverwendung von Richtlinien,
Grenzlinien, angewendeten Daten, der Verordnungsibersicht und/oder
Polygonen iiber Fieldware-Link oder Daten -> Auftragsdaten -> Verwalten
in der Bedieneinheit duplizieren.

Neuer Auftrag
1. Driicken Sie auf der Startseite /n\ auf .
2. Drlicken Sie:
» Ja - um automatisch einen Namen zu generieren
» Nein — um iber das Bildschirmtastenfeld einen Namen einzugeben
Kunden-, Betriebs- und Schlagdaten werden mit Fieldware-Link eingegeben.

Auftrag starten

Der Aeros 9040 setzt die Funktion ,Field Finder” ein, um dem Anwender
bei der Suche des fiir seine Fahrzeugposition passendsten Auftrags zu
helfen. Sobald ein GNSS-Signal vorhanden ist, wird die Auftragsliste alle
zehn Sekunden aktualisiert. Wahrend der Aktualisierung wird die Liste nach
der kiirzesten Entfernung sortiert und die beiden am nachsten gelegenen
Auftrage werden oben in der Liste angezeigt. Die verbleibenden Auftrage
werden darunter aufgefihrt.

1. Driicken Sie auf der Startseite /n\ die Pfeiltaste nach UNTEN @ um
die Liste der in der Bedieneinheit gespeicherten Auftrage zu 6ffnen.
2. Wahlen Sie den gewtinschten Auftrag aus.

3. Driicken Sie auf [y Tamiy

Auftrag schlieRen

1. Driicken Sie auf der Startseite /n\ auf .

Um beim SchlieRen eines Auftrags einen Bericht zu erstellen, schlieBen Sie
einen USB-Stick an die Bedieneinheit an, bevor Sie auf
driicken.
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1. Spurfiihrungsmodus auswdhlen
Fur die Spurfiihrung stehen dem Benutzer drei Spurfiihrungsmasken zur Verfigung.

Bei,Spurfithrung in Fahrzeugansicht” Bei,Spurfiihrung in Feldansicht” wirdein  Bei,RealView-Spurfithrung” zeigt
wird ein computergeneriertes Bild mit dem auf der  computergeneriertes Bild der Fahrzeugposition der Bildschirm ein Kamerabild statt eines
Applikationsflache positionierten Fahrzeug erstellt. und der Applikationsflache aus der computergenerierten Bildes an.

Vogelperspektive erstellt.

So wahlen Sie einen Spurfihrungsmodus aus: Abbildung 11: Einen Spurfiihrungsmodus auswéhlen
2. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.
Driicken Sie auf das Symbol fiir SPURFUHRUNGSMODUS @&.
Hier wahlen Sie:
» Keine Spurflihrung
» Spurfilhrung ,Gerade A-B*
» Spurfiihrung ,Kurve A-B*
» Spurfiihrung ,,Kreis“
» Spurfuhrung ,Letzte Spur* @ﬂj LALLBES NSRS
» Spurfihrung ,Néchste Reihe“* " @ r ‘
» Spurfuhrung ,Adaptive Kurven® @ﬂj

*Spurfiihrungsoptionen sind evtl. nicht verfiigbar, abhéngig von der
installierten Servo-/Autolenkung.

tAARARAR S A
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2. A-B Leitlinie festlegen
1. Bringen Sie das Fahrzeug an den gewtinschten Standort von Position AD.
2. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN , um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.
3. Drlicken Sie auf das Symbol MARKIERE A 0
4. Bringen Sie das Fahrzeug an den gewiinschten Standort von Position B @9.
5. Driicken Sie das Symbol fir MARKIERE B, @ um die AB-Linie
festzulegen.
6. ,Diese Richtlinie benennen?*
Driicken Sie:
» Ja —um einen Namen einzugeben und die Richtlinie in der
Bedieneinheit abzuspeichern
» Nein — um einen Namen automatisch zu generieren und die Richtlinie
in der Bedieneinheit zu speichern
Die Bedieneinheit beginnt nun mit der Anzeige von Navigationsdaten.
HINWEIS: Das Symbol fiir MARKIERE B &) kann solange nicht
ausgewdhlt werden (ausgegraut), bis die Mindeststrecke
abgefahren wurde (3,0 m in gerader Spurfiihrung bzw.
Kurvenspurfihrung, 50,0 m in Spurfiihrung ,Kreis®).

HINWEIS: Um die Spurfiihrung ,Kreis" zu starten, muss nicht der gesamte
Kreisumfang abgefahren werden.

Driicken Sie auf das Symbol MARKIERUNG ABBRECHEN, (2 um
den Befehl ,Markiere A* abzubrechen und zur vorherigen Richtlinie
zuriickzukehren (sofern festgelegt).

Abbildung 12: Markierung Punkt A

Abbildung 13: Markierung Punkt B

3. Applikationsgrenze erstellen

Verfligbar auf jeder Spurfiihrungsmaske, zeigt die Registerkarte Grenzlinien
und Polygone Optionen fiir &uRere Grenzlinie, innere Grenzlinie und
Polygon an.

Applikationsgrenzen legen Arbeitsflachen fest, die unter Verwendung von
ASC oder BoomPilot behandelt bzw. nicht behandelt werden.

+ AuRere Grenzlinie @- — legt eine Arbeitsflache fest, die unter
Verwendung von ASC oder BoomPilot behandelt wird.

+ Innere Grenzlinie &% - legt eine Arbeitsflache fest, die unter
Verwendung von ASC oder BoomPilot NICHT behandelt wird.

Grenzlinien lassen sich in sdmtlichen Spurfuhrungsmodi erstellen. Bis zu
100 auRere Grenzlinien und/oder innere Grenzlinien insgesamt konnen
in einem einzelnen Auftrag gespeichert werden. Eine Applikation ist zum
Kartieren einer Grenzlinie nicht erforderlich.

Uber Daten -> Auftragsdaten -> Verwalten oder mit Fieldware-Link kénnen
Benutzer Auftrage kopieren und zur erneuten Nutzung von Grenzlinien fiir
andere Applikationen auf demselben Schlag bearbeiten.

Eine Applikation ist zum Kartieren einer Grenzlinie oder eines Polygons nicht
erforderlich.

Wenn bei der Kartierung einer Grenzlinie oder eines Polygons eine
oder mehrere Teilbreiten eingeklappt und ausgeschaltet sind, muss
diese Teilbreitenkonfiguration bis zum Abschluss der Umfahrung von
Grenzlinie und Polygon beibehalten werden. Jegliche Anderungen,

die nach dem Beginn der Kartierung von Grenzlinie oder Polygon an
der Anzahl der eingeschalteten Teilbreiten und damit an der Breite der
Maschine vorgenommen werden, fiihren dazu, dass die Anwendung die
Grenzlinie oder das Polygon an der AuRenkante aller programmierten
Teilbreiten kartiert. Dabei handelt es sich nicht zwingend um die Teilbreiten,
die wéhrend der Umfahrung von Grenzlinie oder Polygon (zeitweise)
eingeschaltet sind.

Wenn einige Teilbreiten bei der Kartierung einer Grenzlinie oder eines
Polygons ausgeschaltet sind, muss BoomPilot in den manuellen Modus
A gesetzt und die Haupt- und untergeordnete Schalter missen fir alle
bei der Umfahrung von Grenzlinie oder Polygon verwendeten Teilbreiten
auf EIN gestellt werden. Sobald die Umfahrung von Grenzlinie oder
Polygon abgeschlossen ist, kdnnen die Teilbreitenschalter auf AUS gestellt
werden, wahrend der Hauptschalter eingeschaltet bleibt. BoomPilot kann
wieder in den automatischen Modus A geschaltet und die automatische
Teilbreitenschaltung kann verwendet werden.

HINWEIS: Wird eine Grenzlinie kartiert, wenn einige Teilbreiten wie oben
beschrieben eingeklappt sind, muss fiir nachfolgende Spuren
im Feld unter Umsténden fiir die Richtlinie (ber der korrekten
Position das Symbol @ fiir A+ VERSCHIEBUNG gewéhlt
werden.

Festlegen einer duBeren oder inneren Grenzlinie

So legen Sie eine dulere oder innere Grenzlinie fest:

1. Fahren Sie zum gew(inschten Ausgangspunkt an der Aulenlinie der
Applikationsflache und richten Sie das Fahrzeug entsprechend der
festgelegten Kartierungsposition aus.

2. Driicken Sie auf die Registerkarte GRENZLINIEN- UND
POLYGONOPTIONEN, g um Grenzlinien- und Polygonoptionen
anzuzeigen.

3. Driicken Sie auf das Symbol GRENZLINIE MARKIEREN &L
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4. Prifen Sie, dass die Kartierungsposition richtig ist.
<4Wenn die Kartierungsposition nicht richtig ist, drlicken Sie
,gehen Sie anschliefend auf Konfiguration ->
Konfiguration und Spurfiihrung -> Kartierungsposition.
5. Fahren Sie die gesamte Aulenlinie der Applikationsflache ab.
Verwenden Sie unterwegs bei Bedarf:
» Grenzlinie anhalten &l &l - hat die Markierung der Grenzlinie an.
» Grenzlinie fortsetzen &3 & - setzt die Markierung der
Grenzlinie fort.
» Grenzlinie abbrechen && & - bricht die Markierung der
Grenzlinie ab.
6. AbschlieRen der Grenzlinie:
» Automatisch schliefen - fahren Sie in die am Startpunkt markierte
Spur ein. Die Grenzlinie wird automatisch geschlossen (die weilte
Richtlinie wird schwarz).

» Manuell schliefen - driicken Sie auf das Symbol GRENZLINIE
ABSCHLIESSEN, Gz &k um die Grenzlinie mit einer geraden Linie
zwischen der aktuellen Position und dem Startpunkt zu schlieen.

HINWEIS: Wird die Mindestentfernung nicht zurtickgelegt (fiinfmal
die Spurbreite), wird eine Fehlermeldung eingeblendet.

7. Drlicken Sie:
» Speichern — um die Grenzlinie zu speichern
» Loschen —um die Grenzlinie zu I6schen
Abbildung 14: AuBere Grenzlinie

BEBEBRIEABARER

-
§

BEBEBRIEABARER

s 1) 3

Abbildung 15: Innere Grenzlinie hinzufiigen

Zuletzt markierte Grenzlinie I6schen

Zuletzt markierte GRENZLINIE LOSCHEN (21 18scht die zuletzt markierte
Grenzlinie (innere oder auBere Grenzlinie) aus dem aktuellen Auftrag.
Driicken Sie erneut, um zusétzliche Grenzlinien in der Reihenfolge vom
&ltesten zum neuesten Erstellungsdatum zu entfernen.

Abbildung 16: Zuletzt markierte Grenzlinie Iéschen

BEBEBRIEABARER

Grenzlinie in der Statusleiste

In Bezug auf Ihre aktuelle Position, wird das Symbol INNERHALB DER

AUSSEREN GRENZLINIE (@) oder das Symbol AUSSERHALB DER

AUSSEREN GRENZLINIE

auf der Statusleiste angezeigt, nachdem die Grenzlinie erstellt wurde.

1. Driicken Sie auf das Symbol fiir die FELDUMFAHRUNG @) @)
<«Arbeitsflache — Gesamtflache aller duBeren Grenzlinien

<«4Gesamtflache — Gesamtflache aller duReren Grenzlinien abzlglich
der Flache aller inneren Grenzlinien

<«Innere Flache — Gesamtflache aller inneren Grenzlinien
Abbildung 17: Grenzlinie in der Statusleiste
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MENGENSTEUERUNG HINZUFUGEN

HINWEIS: TeeJet Doppel-Regelmodul (DCM) wird nicht fénger unterstitzt~ Optionen flir Spurfithrungsmasken

und ist in dieser Anleitung nicht aufgefihrt. Wenn die Spritz- oder Streusteuerung einer ISOBUS ESE (Elektronische
ISOBUS-Universal Terminal (UT) bietet Zugriff auf die Optionen und den Steuereinheit? in das Gerat .i.ntegrie.rt ist, werd.en auf den Bildschirmen
Betrieb einer ISOBUS ESE (Elektronische Steuereinheit). Erméglicht die Fahrzeugansicht und Spurfiihrung in Feldansicht Mengensteuerungs- und
Steuerung der Pflanzenspritzung oder -streuung bei Integration in das Gerét Kartierungsoptionen angezeigt.
der jeweiligen Funktion. Derzeitiger Druck

HINWEIS: Ausfiihrliche Setupanweisungen erhalten Sie im entsprechenden
ISOBUS Benutzeranleitung fiir die verbundene ESE.

1. Driicken Sie die Schaltflache UNIVERSAL TERMINAL unten auf dem

Spurfiihrungsleiste

Bildschirm -

Im System verfligbare aktive ISOBUS ESE

Registerkarte fiir Applikationssteuerungsoptionen

Registerkarte ,Kartierungsoptionen*

Derzeitiger Druck
Tatigkeitsfenster Bildschirmtastenbereich Zeigt den aktuellen Druck auf die Diise an.

Spurfiihrungsleiste

Zusétzlich zu den Standardoptionen der Spurfihrungsleiste werden durch
eine ISOBUS ESE die folgenden auswahlbaren Informationen verfligbar
gemacht:

Betriebsbereitschaft
Nach dem Systemanlauf kann es ein paar Minuten dauern, bis ein ISOBUS-
Produkt alle erforderlichen Daten oder Objektpools geladen hat.

Priifen Sie vor dem Anlegen eines neuen Auftrags, ob die ISOBUS ESE
bereit ist.

» Aktuelle Ausbringmenge - zeigt die aktuelle Ausbringmenge an

» Sollausbringmenge — zeigt die Sollausbringmenge an

* Startseite ist verfligbar » Ausgebr. Volumen/Produkt — zeigt das Volumen bzw. das Gewicht

« Aufgabensteuerung (TC) ist aktiv — der aktive Zahler sollte ,TC* anzeigen des ausgebrachten Produkts an
» Verbleibender Tank-/Behalterinhalt - zeigt das Volumen bzw. das
Gewicht des im Tank/Behélter verbleibenden Produkts an

.
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Kartierung

GNSS-basierte Applikationskartierung der Flache ist in der Fahrzeugansicht
oder in der Feldansicht verfiigbar. Die Kartierung kann aufzeichnen, welche

Flache durch das Gerat abgedeckt wurde (Abdeckung) oder wie viel Produkt
wo ausgebracht wurde (Applikation) und kann eine Einfachausbringung oder
eine variable Produktausbringung anweisen (Voreingestellte Sollmenge bzw.
Verordnung).

HINWEIS: Mehr Informationen erhalten Sie unter ,Applikationskartierung”.

1. Driicken Sie die Schaltfliche SPURFUHRUNG IN
FAHRZEUGANSICHT @ oder SPURFUHRUNG IN FELDANSICHT
unten auf dem Bildschirm.

2. Drticken Sie die Registerkarte KARTIERUNGSOPTIONEN, i um die
Kartierungsoptionen anzuzeigen.

3. Waéhlen Sie eine oder mehr aus:
> Kartierung (S
» Polygone @
» Verordnungsiibersicht (C3J
» Applikationskarte (A
» Sollmengenkarte @

HINWEIS: Applikationskarte und Sollmengenkarte kénnen nicht gleichzeitig
ausgewdhit werden.

Applikationssteuerung

Symbole fiir ,Prozent der Sollmenge erhdht/vermindert* erhéhten/vermindern
die Zielausbringmenge je nach festgelegtem Prozentsatz. Dieser kann

auf dem Setupbildschirm fiir den Maschinenbetrieb unter ,Anderungsstufe
Ausbringmenge” eingegeben werden. Der automatische Regulierungsmodus
passt die Ausbringmenge je nach aktueller Geschwindigkeit gemaR der
Zielmenge an.

HINWEIS: Uber die Symbole fiir ,Prozent der Sollmenge erhéht/vermindert*
erfolgt dieselbe Anpassung wie (iber die Tasten zur prozentualen
Erhéhung/Verminderung des ISOBUS UT.

1. Driicken Sie die Registerkarte SPURFUHRUNG IN

FAHRZEUGANSICHT M2l unten auf dem Bildschirm.

2. Driicken Sie die Registerkarte APPLIKATIONSOPTIONEN .
3. Hier wéhlen Sie:

» Prozent der Sollmenge erhéht @ — legt den erforderlichen
Prozenterhdhungsschritt fest

» Prozent der Sollmenge vermindert @ - legt den erforderlichen
Prozentverminderungsschritt fest

» Prozenterhdhung und Riicksetzung & & €5 - zeigt den
aktuellen Prozenterhdhungsschritt an und setzt diesen bei Driicken
der Schaltflache zuriick

KARTIERUNGSOPTIONEN

Die Registerkarte Kartierungsoptionen zeigt in den Masken Fahrzeugansicht
oder Spurfiihrung in Feldansicht in jedem Spurfihrungsmodus Optionen
zum Darstellen von Polygonkarten, Kartierungen und Applikationskarten an.

Polygon und Kartierung sind verfiigbar, wenn ein Polygon erstellt worden ist.

GNSS-basierte Applikationskartierung der Behandlungsflache ist verfiigbar,
wenn das System einen Mengenregler aufweist. Die Kartierung der
Mengensteuerung kann aufzeichnen, welche Flache durch das Gerat
abgedeckt wurde (Abdeckung) oder wie viel Produkt wo ausgebracht

wurde (Applikation) und kann eine Einfachausbringung oder eine variable
Produktausbringung anweisen (voreingestellte Sollmenge bzw. Verordnung).

HINWEIS: Bestimmen oder verifizieren Sie die Produktkartierungsoptionen
unter Konfiguration->Produkt, bevor Sie die Kartierungsfunktion
verwenden.

Duplikation und Ubertragung von Karten

Karten sind in den Auftragsdaten gespeichert. Uber Daten-> Auftragsdaten
kénnen Sie Auftragsdaten mit den enthaltenen Karten duplizieren

oder in Fieldware-Link Ubertragen, sodass die Karten gedffnet,

angezeigt, bearbeitet, gedruckt oder wieder zuriick in die Bedieneinheit
Ubertragen werden konnen. Details find en Sie unter ,Datenverwaltung->
Auftragsdaten-> Ubertragen® und ,Datenverwaltung-> Auftragsdaten->
verwalten* im Kapitel zum Systemsetup.

Uber Daten-> Berichte kdnnen Berichte in unterschiedlichen Formaten
generiert werden. Sie enthalten dann die Daten und Karten des Auftrags.
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So greifen Sie auf die Applikationskartierung zu:
1. Driicken Sie die Schaltflache SPURFUHRUNG IN
FAHRZEUGANSICHT
unten auf dem Bildschirm.
2. Driicken Sie die Registerkarte KARTIERUNGSOPTIONEN, i um die
Kartierungsoptionen anzuzeigen.
3. Wahlen Sie eine oder mehr aus:
» Kartierung ' — zeigt die vom Gerat abgedeckten Flachen an,
unabhangig von der tatsachlichen Anwendung des Produkts
» Polygone @ - zeigt alle kartierten Polygone an
» Verordnungsiibersicht Q — Vorinstallierte Ubersichtskarte, die dem
Mengenregler Informationen fiir die Produktanwendung ibermittelt
» Applikationskarte é, - zeigt die Menge des angewendeten
Produkts und die damit behandelte Flache; Farben kennzeichnen
den Anwendungsgrad im Verhéltnis zur Voreinstellung oder zu
automatisch festgelegten Maximal- und Minimalwerten
» Solimengenkarte @ - zeigt die Ausbringmenge an, die der
Mengenregler an jedem Standort zu erreichen versucht
HINWEIS: Applikationskarte und Sollmengenkarte kénnen nicht gleichzeitig
ausgewdhlt werden.

Abbildung 18: Kartierung, Polygon und Sollmengenkarten

I oder sPURFUHRUNG IN FELDANSICHT

Kartierung
' Die Kartierung zeigt die vom Gerat abgedeckten Flachen. ISOBUS
erfordert eine Anwendung des Produkts.

+ Behandelte Flache - zeigt behandelte Flache und Uberlappung:
<«Blau - Einfachbehandlung
«Rot - Doppel- bzw. Mehrfachbehandlung

Polygonkarte
‘ Die Polygonkarte zeigt alle kartierten Polygone an.

*  Richtlinien
<«Blau - Polygon-Grenzlinie

Verordnungsiibersicht
a Die Verordnungsubersicht ist eine vorinstallierte Ubersichtskarte,
die dem Mengenregler Informationen fiir die Produktanwendung
Ubermittelt. Verordnungstibersichten enthalten georeferenzierte
Informationen zu Produktmengen. Der Aeros 9040 kann Auftragsdaten mit
enthaltenen Verordnungsibersichten importieren, um diese mittels
kompatiblen Mengenreglern in Applikationen mit variablen Mengen (VRA)
zu nutzen.

+ Zonenlinien:
<«Schwarz - bei Annaherung an die Applikationszone.
<A\Weil - innerhalb der Applikationszone.
<4Andere Zonen mit derselben Menge werden ebenfalls in Weill
angezeigt.

+ Behandelte Flache - stellt Zonen mit verschiedenen
Verordnungsmengen dar:
<«Benutzergewahlt — Zonenfarben werden bei der Erstellung der
Verordnungsubersicht ausgewahit.
Mit Fieldware-Link (v5.01 oder hoher) kdnnen Benutzer VRA-Auftrage
importieren, die in Fieldware-Link erstellt wurden, sowie Auftragsdaten
aus der Bedieneinheit exportieren, die enthaltenen Karten bearbeiten, um
Sollmenge oder Verordnungstibersichten zu erstellen und die Auftragsdaten
anschlieRend wieder zur Nutzung in die Bedieneinheit ibertragen.

HINWEIS: Erweiterter Auftragsmodus ist erforderlich fiir Applikationen mit
variabler Menge. Siehe ,Optionen” (Auftragsmodus) im Kapitel
zum Systemsetup.
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Applikation und Sollmengenkarten

Die Applikationskarte 3 zeigt die Menge des angewendeten Produkis
an und die damit behandelte Flache an. Farben kennzeichnen den
Anwendungsgrad im Verhaltnis zur Voreinstellung oder zu automatisch
festgelegten Maximal- und Minimalwerten

Sollmengenkarte @ zeigt die Ausbringmenge an, die der Mengenregler an
jedem Standort zu erreichen versucht

HINWEIS: Applikationskarte und Sollmengenkarte kénnen nicht gleichzeitig
ausgewdéhit werden.

Applikationskarte
+ Behandelte Flache - zeigt die behandelte Flache:
<Benutzergewahlt — behandelte Flachen werden durch farbige Balken
gekennzeichnet, die jeweils der ausgewahlten Farbskala und der
Kartenauswahl entsprechen.

Sollmengenkarte
+ Behandelte Flache - zeigt die behandelte Flache:
<«4Benutzergewahlt — behandelte Flachen werden durch farbige Balken
gekennzeichnet, die jeweils der ausgewahlten Farbskala und der
Kartenauswahl entsprechen.

Sollmengen

Voreingestellte Sollausbringmengen legen Sollmengen fiir die pro Hektar/
Acre angewendete Produktmenge fest. Diese Einstellungen gelten fiir alle
aktiven Auftrage.

Sollmengen auf der ISOBUS ESE werden Uber den ISOBUS UT eingestellt.
Die aktuelle Sollmenge wird iiber den ISOBUS Bedienungsbildschirm auf
dem UT ausgewahlt und erhdht. Erhdhungen kdnnen auBerdem iiber den
Bildschirm Fahrzeugansicht gesteuert werden.

+ Bis zu fiinf (5) Sollmengen kénnen festgelegt werden

Auswahl der Farbskala
Produktoptionen zur Konfiguration der maximalen/minimalen
Mengenbegrenzungen und dazugehérigen Displayfarben zur Kartierung.

1. Driicken Sie die Schaltfliche SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .
2. Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION (@5,

3. Driicken Sie auf m

4. Wahlen Sie:

» Farbskala — zur Mengeneinstellung des Maximal- und Minimalwerts
der Farbe.

<Automatisch — Maximal- und Minimalwert werden durch
tatsachliche Ausbringwerte oder Sollmengenwerte bestimmt

<4Manuell - maximale und minimale Grenzen werden auf die in
den Optionen ,Obergrenze Zuordnung Ausbringmenge* und
,untergrenze Zuordnung Ausbringmenge” festgelegten Werte
gesetzt

» Maximalwert der Farbe — zur Einstellung der Farbe fiir den
Maximalwert. Im Modus ,Farbskala — manuell* wird diese Farbe
fir alle Ausbringmengen verwendet, die sich ber dem Wert von
,Obergrenze Zuordnung Ausbringmenge” befinden

» Minimalwert der Farbe — zur Einstellung der Farbe fiir den
Minimalwert. Im Modus ,Farbskala — manuell“ wird diese Farbe fir alle
Ausbringmengen verwendet, die sich unter dem Wert von ,Untergrenze
Zuordnung Ausbringmenge* befinden

Abbildung 19: Produktoptionen
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ERLAUTERUNG DER SPURFUHRUNGSMODI

Spurfiihrung per Bildschirm

+ Richtlinien * Horizontkompass — am Horizont kann eine allgemeine Fahrtrichtung
<«Orange - aktive Leitlinie angezeigt werden (beim Einzoomen)
4Schwarz (mehrfach) - benachbarte Leitinien + Behandelte Fliche - zeigt behandelte Flache und Uberlappung:
<« Schwarz - dulere Grenzlinie «Blau - Einfachbehandiung
<Grau ~ innere Grenzlinie <«Rot - Doppel- bzw. Mehrfachbehandlung

<«4Blau - Polygon-Grenzlinie

<«\Vom Benutzer gewéhlt — Applikationskarte und Sollmengenkarte
<«4Schwarz/Weil} - Verordnungsiibersicht der Grenzlinienzone

zeigen behandelte Flachen mit farbigen Balken an, die jeweils der
* Punkte — Markierungen fir festgelegte Punkte ausgewahlten Farbskala und der Kartenauswahl entsprechen.
<«Roter Punkt — Zum Punkt zuriickkehren
<Blauer Punkt — Markiere A
<«Griiner Punkt — Markiere B

+ Teilbreiten
dLeere Kastchen - inaktive Teilbreiten
<«4Weilke Kastchen — aktive Teilbreiten

Fahrzeugansicht
Die Fahrzeugansicht erstellt ein computergeneriertes Bild mit dem auf der Applikationsfléche positionierten Fahrzeug. Uber die Optionsschaltflachen
auf der rechten Seite des Bildschirms kann auf samtliche Setup-, Grenzlinien-, Polygon-, Kartierungs-, Applikations- und Navigationsoptionen

zugegriffen werden.
. : Horizontkompass
Spurfihrungsleiste
Fahrzeug mit Echtzeitdarstellung der
aktiven Teilbreiten
Derzeitiger Druck
Registerkarte ,Navigations- und Spurfiihrungsoptionen*
Statusleiste

Registerkarte ,Grenzlinien- und Polygonoptionen®
Registerkarte ,Kartierungsoptionen*

Registerkarte fiir Applikationssteuerungsoptionen

Navigationsrichtlinien

Uberlappung Behandelte Fléche Behandelte Flache

Feldansicht

E In der Feldansicht wird ein computergeneriertes Bild der Fahrzeugposition und der Applikationsfléche aus der Vogelperspektive erstellt. Uber die
Optionsschaltflachen auf der rechten Seite des Bildschirms kann auf sémtliche Setup-, Grenzlinien-, Polygon- und Navigationsoptionen sowie auf den
Modus ,Ausschnitt &ndern” und Kartierungsoptionen zugegriffen werden.

Spurfiihrungsleiste

Fahrzeugdarstellung

Registerkarte ,Navigations- und Spurfiihrungsoptionen®

Statusleiste
Registerkarte ,Grenzlinien- und Polygonoptionen*

Registerkarte ,Bildschirmoptionen*®

=]
-

Registerkarte ,Kartierungsoptionen*

Navigationsrichtlini ;
avigationsrichtinian Uberlappung Behandelte Fl&che

Kartierte behandelte Flache
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RealView-Spurfiihrung
Bei ,RealView-Spurfiihrung” zeigt der Bildschirm ein Kamerabild statt eines computergenerierten Bildes an. Uber die Optionsschaltflachen auf der
rechten Seite dieses Bildschirms kann auf s&mtliche Setup-, Grenzlinien-, Polygon- und Navigationsoptionen zugegriffen werden. Gehen Sie zur
Anpassung des Kamerabildes [gespiegelt, auf dem Kopf] zu Setup-> Konfiguration-> Video.
» Einzelne Kamera - eine einzelne Kamera ist direkt mit der Bedieneinheit verbunden
» Videoauswahimodul — wenn auf dem System ein Videoauswahimodul (VSM) installiert ist, stehen zwei (2) Video-Optionen zur Verfligung:
+ Ein Kamerabild - von bis zu acht Kameraeingéngen kann einer ausgewahlt werden, um die Ansicht des Kamerabilds zu &ndern.

+ Geteilte Bildschirmansicht — einer von zwei aus jeweils vier Kamereingangen bestehenden Bildsétzen (A/B/C/D oder E/F/G/H) kann ausgewahlt
werden, um vier einzelne Kamerabilder auf dem Bildschirm anzuzeigen.

Spurfiihrungsleiste

Navigationsrichtlinien Horizont

Statusleiste Registerkarte ,Navigations- und Spurfiihrungsoptionen®
Registerkarte ,Grenzlinien- und Polygonoptionen*
Registerkarte ,RealView-Optionen”
Lenkwinkel

Die Spurfiihrung ,Gerade A-B* bietet eine Spurfiihrung in gerader Linie, die auf den
Referenzpunkten A und B basiert. Mithilfe dieser zu Beginn festgelegten Punkte A und B werden
alle weiteren Parallelrichtlinien berechnet.

&= | Spurfiihrung,Gerade A-B”
e

HINWEIS: Der Versatz zu benachbarten Richtlinien wird (iber die Spurfiihrungsbreite
berechnet: siehe ,Konfiguration -> Kartierung und Spurfiihrung* im Kapitel zum
Systemsetup.

Spurfiihrung ,Kurve A-B”

Die Spurfuhrung ,Kurve A-B* bietet eine Spurfiihrung entlang von Kurvenlinien auf der
Grundlage der ersten A-B-Referenzlinie. Auf der Grundlage dieser Referenzlinie werden
alle nachfolgenden Richtlinien berechnet.

HINWEIS: Der Winkel einer Kurve in der A-B Leitlinie sollte nicht gréBer als 30° sein.

o8

Der Versatz zu benachbarten Richtlinien wird (ber die Spurfiihrungsbreite
berechnet: siehe ,Konfiguration -> Kartierung und Spurfiihrung”im Kapitel
zum Systemsetup.

TIPP: Bei Einsatz in einer per Feldumfahrung festgelegten Fléche erfolgt die eingest.
Spurfiihrung (ber die festgelegten A-B-Punkte hinaus mittels Spurfiihrung in
gerader Linie.

Spurfiihrung ,Adaptive Kurve A-B”

Spurfiihrung* ,Adaptive Kurve* bietet eine Spurfiihrung entlang einer Kurvenlinie auf der
Grundlage der ersten A-B-Referenzlinie, wo jede benachbarte Richtlinie von der projizierten
Spurflihrungsbreite und Fahrtrichtung aufgezeichnet wird.

$%

HINWEIS: Der Versatz zu benachbarten Richtlinien wird (iber die Spurfiihrungsbreite
berechnet: siehe ,Konfiguration -> Kartierung und Spurfiihrung” im Kapitel
zum Systemsetup.
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Spurfiihrung ,Kreis”

Die Spurfiihrung ,Kreis* bietet spiralférmige Spurfiinrung nach innen oder aufen um einen
Kreismittelpunkt, ausgehend von einer anfanglichen A-B-Referenzlinie. Auf der Grundlage
dieser Referenzlinie werden alle nachfolgenden Richtlinien berechnet.

Hierbei erfolgt die Produktausbringung entlang einer kreisférmigen Spurfiihrung &hnlich wie
bei einer Kreisbewasserung.

HINWEIS: Der Versatz zu benachbarten Richtlinien wird (iber die Spurfiihrungsbreite
berechnet: siehe ,Konfiguration -> Kartierung und Spurfihrung“im Kapitel
zum Systemsetup.

2g

Spurfiihrung ,Letzte Spur”

Die Spurfilhrung ,Letzte Spur* bietet eine direkte Orientierung an der letzten Spur. Die
Bedieneinheit erkennt automatisch die unmittelbar benachbarte, bereits behandelte Flache
und nutzt diese als Referenz zur Erstellung von parallelen Richtlinien.

HINWEIS: Wurde eine Grenzlinie ohne gleichzeitige Applikation erstellt, dann startet die
Spurfiihrung nicht.

Spurfiihrung ,Nachste Reihe”

Die Spurfiihrung ,Nachste Reihe* zeigt an, wo sich die ndchste Reihe befindet und bietet
eine Spurflihrung vom Reihenende zur nachsten benachbarten Reihe. Wenn der Fahrer das
Ende der Reihe markiert und in die nachste Reihe einlenkt, wird in dieser ndchsten Reihe
eine Spurfiihrung ,Gerade A-B* angezeigt. Befindet sich das Fahrzeug in der nachsten
Reihe, wird die Spurfiihrung abgeschaltet.

HINWEIS: Der Versatz zu ,Nachste Reihe” wird (iber die Spurfiihrungsbreite berechnet:
siehe ,Konfiguration-> Kartierung und Spurfiihrung” im Kapitel zum Systemsetup.

Die Spurfiihrung ,Néchste Reihe” ldsst kein Auslassen von Spuren zu.

Keine Spurfiihrung
,Keine Spurfiihrung** schaltet die Spurfihrung ab.

HINWEIS: Der Modus ,Keine Spurfiihrung” 16scht keine festgelegten Richtlinien bzw. Markierungspunkte von der Bedieneinheit. Informationen
zum Ldschen von festgelegten/gespeicherten Daten aus der Bedieneinheit finden Sie unter ,Datenverwaltung” im Kapitel zum

Systemsetup.

*Spurfiihrungsoptionen sind evtl. nicht verfiigbar, abhdngig von der installierten Servo-/Autolenkung.

Aneinandergrenzende Reihen kénnen in Spurfiihrung ,Gerade A-B*, Spurfiihrung ,Kurve A-B*, Spurfiihrung Adaptive Kurve und Spurfiihrung ,Kreis*
ausgelassen werden. Spurfuhrung ,Letzte Spur* und Spurfiihrung ,Nachste Reihe” unterstiitzen das Auslassen aneinandergrenzender Reihen nicht.
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BILDSCHIRMOPTIONEN

Auf Spurfiihrung und Navigation wird iber die Fahrzeugansicht, die
Feldansicht oder die RealView-Ansicht zugegriffen.

+ Registerkarte Navigations- und Spurfiihrungsoptionen a - zeigt
auf jeder Spurfiihrungsmaske Navigationsoptionen an, darunter
Spurfilhrungsmodi, Richtlinienoptionen, Zum Punkt zurlickkehren-
Optionen, GNSS aktualisieren, BoomPilot ein- bzw. ausschalten,
Vorausschau Kurve ein- bzw. ausschalten und Riicksetzung
Dusenstrémungsmonitor.

+ Registerkarte Optionen fiir Grenzlinie und Polygon ﬁ - zeigt auf
jeder Spurfilhrungsmaske Optionen fiir ufere Grenzlinie, innere
Grenzlinie und Polygon an.

* Registerkarte Kartierungsoptionen i — zeigt in den Masken
Fahrzeugansicht oder Spurfilhrung in Feldansicht Polygonkarten,
Kartierungen und Applikationskarten an.

+ Registerkarte Applikationsoptionen — zeigt in der Maske
Spurfilhrung in Fahrzeugansicht die Optionen fiir die ISOBUS
Spritzenapplikation an.

+ Registerkarte Bildschirmoptionen E — zeigt in der Maske Spurfiihrung
in Feldansicht die Optionen Zoomen und Ausschnitt &ndern an.

+ Registerkarte RealView-Optionen &M — zeigt in der Maske RealView-
Spurfilhrung die Optionen Kamerasetup und Spurfiihrung per
Kamera an.

Abbildung 20: Optionen fiir Spurfiihrungsmasken

A

LE TN YL R,

Fahrzeugansicht

s 3 1)

Feldansicht

RealView

e Navigations- und Spurfiihrungsoptionen

Zeigt auf jeder Spurfiihrungsmaske Navigationsoptionen an, darunter
Spurfiihrungsmodi, Richtlinienoptionen, Zum Punkt zurlickkehren-Optionen,
GNSS aktualisieren, BoomPilot ein- bzw. ausschalten, Vorausschau Kurve
ein- bzw. ausschalten und Riicksetzung Diisenstrdmungsmonitor.

A
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Spurfiihrungsmodus

. Spurfilhrungsmodus — Zugriff auf
Spurfiihrungsmodusoptionen

Keine Spurfiihrung — schaltet die Spurfiihrung ab

Spurfilhrung ,Gerade A-B* &~ bietet eine Spurfiihrung
in gerader Linie, die auf den Referenzpunkten Aund B
basiert

1e

Spurfiihrung ,Kurve A-B* & — bietet eine Spurfiihrung
entlang von Kurvenlinien auf der Grundlage der ersten
A-B-Referenzlinie

)

Spurfiihrung ,Kreis“ © — bietet eine spiralférmige
Spurfiihrung nach innen oder aulen um einen
Kreismittelpunkt, ausgehend von einer anfanglichen
A-B-Referenzlinie

Spurfilhrung ,Letzte Spur* & - bietet eine direkte
Orientierung an der letzten Spur

°

e

Spurfiihrung ,Nachste Reihe* @) — zeigt an, wo sich
die n&chste Reihe befindet und bietet eine Spurfihrung
vom Reihenende zur ndchsten benachbarten Reihe

Spurfiihrung ,Adaptive Kurve* A _ bietet eine
Spurflihrung entlang einer Kurvenlinie auf der Grundlage
der ersten A-B-Referenzlinie, wo jede benachbarte
Richtlinie von der projizierten Spurfiihrungsbreite und
Fahrtrichtung aufgezeichnet wird

BoomPilot

i Schaltet die Automatische Teilbreitenschaltung (ASC)
ein oder aus. Ausgegraut = GNSS nicht verfigbar.

Vorausschau Kurve

o Bietet eine Darstellung der voraussichtlichen Strecke
aufgrund der aktuellen Lenkrichtung, wobei als
Spurfiihrung ein ,Zeiger* verwendet wird.

%
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Markiere A @ — markiert den Anfangspunkt der
Richtlinie.

Markiere B @ — markiert den Endpunkt der Richtlinie.
Ausgegraut = die Mindeststrecke wurde noch nicht
abgefahren.

Markiere A abbrechen — bricht die Markierung von
Punkt A ab. Kehrt zur vorherigen A-B Leitlinie zurlick
(sofern festgelegt).

Néchste Reihe markiere B @ — markiert den Endpunkt
der Reihe.

Grad des Sollkurses ¢ - legt eine gerade Richtlinie
in Form eines im Uhrzeigersinn gemessenen Winkels
fest, basierend auf einer Nord-Siid-Linie. Nord = 0,
Ost =90, Stid = 180, West = 270.

A+ Verschiebung — verschiebt die vorhandene
Richtlinie auf die aktuelle Fahrzeugposition.

Néachste gerade Richtlinie — zeigt die nachste im
aktuellen Auftrag abgespeicherte Richtlinie einer
,Geraden A-B“ oder eines Grads des Sollkurses an.

Néachste A-B Leitlinie ,Kurve* - zeigt die nachste im
aktuellen Auftrag gespeicherte A-B Leitlinie einer
Kurve an.

Néchste Richtlinie ,Kreis* - zeigt die ndchste im
aktuellen Auftrag gespeicherte A-B Leitlinie fir einen
Kreis an.

@ @ & ee GG@@G

Néchste Richtlinie ,Adaptive Kurve* — zeigt die nachste
im aktuellen Auftrag gespeicherte A-B Leitlinie einer
adaptiven Kurve an.

Zum Punkt zuriickkehren

Markiere Punkt @ — markiert die aktuelle
Fahrzeugposition. Ausgegraut = GNSS nicht verfligbar.

Spurflihrung zurlick zum Punkt - gibt die Entfernung
zu einem festgelegten Punkt an und bietet eine
entsprechende Spurfihrung an.

Punkt [6schen — [6scht den markierten Punkt.

Spurflihrung abbrechen - blendet Entfernung und

Spurfilhrung zuriick zum markierten Punkt aus.

S,

Riicksetzung Diisenfehler

Ldscht alle Fehleranzeigen der Dise.

6

GNSS-Position aktualisieren

Setzt den ClearPath-Filter im OEMStar-Empfénger
zuriick.

D Grenzlinien- und Polygonoptionen
Zeigt auf jeder Spurfiihrungsmaske Optionen fiir &uRere Grenzlinie, innere
Grenzlinie und Polygon an.

-~
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A
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AuBere Grenzlinien

=

AuBere Grenzlinie markieren - legt die
Applikationsflache und die nicht zu behandelnden
Zonen fest. Bei der Erstellung einer &uReren Grenzlinie
befindet sich die Grenzlinie auRerhalb der duRersten
Teilbreite. Ausgegraut = GNSS nicht verfligbar.

AuBere Grenzlinie abbrechen — bricht die Markierung
der duBeren Grenzlinie ab

@ | &

AuRere Grenzlinie beenden - beendet die aktuelle
Markierung der &ueren Grenzlinie. Grenzlinien
kénnen auerdem abgeschlossen werden, wenn sich
das Fahrzeug dem Startpunkt bis auf eine Spurbreite
nahert.

AuBere Grenzlinie anhalten — halt die Markierung der
duferen Grenzlinie an

@ g

AuBere Grenzlinie fortsetzen - setzt die Markierung der
auBeren Grenzlinie fort

a

Zuletzt markierte Grenzlinie I6schen — l6scht die zuletzt
markierte Grenzlinie (innere oder duRere) aus dem
aktuellen Auftrag. Driicken Sie erneut, um zusatzliche
Grenzlinien in der Reihenfolge vom altesten zum
neuesten Erstellungsdatum zu entfernen

@

Innere Grenzlinien

Innere Grenzlinie markieren — legt die
Applikationsflache und die nicht zu behandelnden
Zonen fest. Bei der Erstellung einer inneren Grenzlinie
befindet sich die Grenzlinie innerhalb der innersten
Teilbreite. Ausgegraut = GNSS nicht verflgbar.

Innere Grenzlinie abbrechen — bricht die aktuelle die
Markierung der inneren Grenzlinie ab

&
&

Innere Grenzlinie beenden — beendet die aktuelle
Markierung der inneren Grenzlinie. Grenzlinien kénnen
auferdem abgeschlossen werden, wenn sich das
Fahrzeug dem Startpunkt bis auf eine Spurbreite néhert
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inneren Grenzlinie an

Innere Grenzlinie fortsetzen — setzt die Markierung der

@i Innere Grenzlinie anhalten — hélt die Markierung der
@ inneren Grenzlinie fort

Kartierung — zeigt die vom Geréat abgedeckten Flachen
an, unabhangig von der tatsachlichen Anwendung des
Produkts.

Zuletzt markierte Grenzlinie I6schen — ldscht die zuletzt
Q‘: markierte Grenzlinie (innere oder dufere) aus dem
aktuellen Auftrag. Drlicken Sie erneut, um zusatzliche
Grenzlinien in der Reihenfolge vom altesten zum
neuesten Erstellungsdatum zu entfernen

Polygonkarte — zeigt alle kartierten Polygone an

Qe

Verordnungsubersicht — zeigt eine vorinstallierte
Ubersichtskarte an, die dem Mengenregler
Informationen fiir die Produktanwendung (ibermittelt

Polygone

Q Polygon markieren — legt Kartierungsflachen fest.
Ausgegraut = GNSS nicht verfiigbar.

Polygon abbrechen - bricht die aktuelle Markierung des
Polygons ab

Polygon beenden — beendet die aktuelle Markierung
des Polygons

Polygon anhalten — halt die Markierung des Polygons an

Polygon fortsetzen — setzt die Markierung des
Polygons fort

o099

’ Zuletzt markiertes Polygon léschen — l6scht das zuletzt
& markierte Polygon aus dem aktuellen Auftrag. Driicken
Sie erneut, um zusatzliche Polygone in der Reihenfolge
vom altesten zum neuesten Erstellungsdatum

zu entfernen

. Kartierungsoptionen
Zeigt in den Masken Fahrzeugansicht oder Spurfiihrung in Feldansicht
Polygonkarten, Kartierungen und Applikationskarten an.

HINWEIS: Optionen sind nur verfiigbar wenn ein Mengenregler im System
vorhanden ist oder ein Polygon erstellt wurde.

™ P

LLLELBAEEEEEL LN

(>

Applikationskarte — zeigt die Menge des angewendeten
Produkts und die damit behandelte Flache an. Farben
kennzeichnen den Anwendungsgrad im Verhaltnis zu
voreingestellten Maximal- und Minimalwerten

Sollmengenkarte — zeigt die Ausbringmenge an, die der
Mengenregler an jedem Standort zu erreichen versucht

dle

Fahrzeugansicht — die Fahrzeugansicht oder @
Perspektive kann mithilfe von Symbolen von
Fahrzeugansicht zu Vogelperspektive an den
Horizont angepasst werden.

Feldansicht — der Bildausschnitt kann mithilfe E
von Symbolen vergroRert/verkleinert werden.

@ Applikationssteuerungsoptionen
Zeigt in der Maske Spurfilhrung in Fahrzeugansicht die Optionen fiir die
ISOBUS Spritzenapplikation an.

HINWEIS: Optionen sind nur verfiigbar, wenn im System ein ISOBUS
Spritzen-Mengenregler vorhanden ist.

™ P

RO W RN

Prozent der Sollmenge erhoht — legt den erforderlichen
Prozenterhdhungsschritt fest

Prozent der Sollmenge vermindert - legt den
erforderlichen Prozentverminderungsschritt fest

Prozenterhdhung und Rucksetzung — zeigt den
aktuellen Prozenterhdhungsschritt an und setzt diesen
bei Driicken der Schaltflache zurlick
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‘-’ Bildschirmoptionen
Zeigt in der Maske Spurfiihrung in Feldansicht die Optionen Zoomen und
Ausschnitt &ndern an.

LE LYY Y Y AL,

@ Optionen fiir die RealView-Spurfiihrung
Zeigt in der Maske RealView-Spurfiihrung die Optionen Kamerasetup und
Spurfiihrung per Kamera an.

A

LE RN L AL,

Ein-/Auszoomen ]

=
EE‘\,‘

Fahrzeugansicht — die Fahrzeugansicht oder
Perspektive kann mithilfe von Symbolen von
Fahrzeugansicht zu Vogelperspektive an
den Horizont angepasst werden.

Z

Feldansicht — der Bildausschnitt kann
mithilfe von Symbolen vergroRert/verkleinert
werden.

By

I
64

Ausschnitt dndern

Pfeiltasten — verschieben die angezeigte Kartenflache
in die entsprechende Richtung, ohne das Fahrzeug
zu verschieben.

Global-Ansicht — erweitert den Bildausschnitt auf die
groftmaogliche Flache.

®

Kamera-Auswahl — bietet die Auswahl einer aus bis zu
acht Kameraansichten, wenn ein Videoauswahimodul
(VSM) angeschlossen ist.

®6 Geteilte Bildschirmansicht — bietet die Auswahl

ee einer von zwei aus jeweils vier Kameraeingéngen
bestehenden Bildsatzen (A/B/C/D oder E/F/IG/H),
um vier einzelne Kamerabilder auf dem Bildschirm
anzuzeigen.

\'/ % Setup Spurfiihrung per Kamera — zum Einschalten der

Spurfihrung per Kamera bzw. des Lenkwinkels sowie
zum Anpassen der Richtlinien.

Spurfiihrung per Kamera — legt zur Unterstiitzung
der Navigation dreidimensionale Richtlinien Uber das
Kamerabild.

Lenkwinkel - zeigt die Richtung an, in die das Lenkrad
zur Lenkkorrektur gedreht werden muss.

Pfeilsymbole nach oben/unten — zur Anpassung der
Leitlinien und des Horizonts an das von der Kamera
bereitgestellte Bild.

Erstellung von Kamerabildern - speichert ein
Standfoto der aktuellen Ansicht des Bildschirms auf
einem USB-Stick.
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SPURFUHRUNGSLEISTE

Die Spurfihrungsleiste zeigt Ihnen auswahlbare Informationen,
Navigationstétigkeiten und den Teilbreitenstatus an.

Navigations- und Gesténgestatus

GNSS-Status - zeigt ,Kein GNSS* an, wenn GNSS nicht verfiigbar ist
oder ,GNSS langsam”, wenn GGA-Daten bei weniger als 5 Hz per GNSS
empfangen werden

Seitliche Abweichung — zeigt den Abstand von der gew(inschten Richtlinie an.

Der Abstand von der Richtlinie, der als Nullfehler erkannt wird, kann
unter Konfiguration-> Spurfiihrung-> Spurfiihrungsempfindlichkeit
angepasst werden.
So andern Sie das Anzeigeformat fiir den Abstand:
1. Drlcken Sie in der Spurfiihrungsleiste auf das Feld ,Navigation®.
2. Wahlen Sie das Messformat aus.
Aktuelle Tatigkeit — zeigt verschiedene Tétigkeiten an: z. B. die Markierung
von Punkt A oder B, das Erreichen des Endes einer Reihe, Wendeindikatoren
und die Entfernung fiir die Riickkehr an einen markierten Punkt

Teilbreitenstatus — fiir jede programmierte Teilbreite wird ein Punkt
angezeigt: ein griiner Punkt gibt an, dass die Teilbreite aktiv ist und ein roter
Punkt steht fiir eine inaktive Teilbreite

Auswahlbare Informationen
Geschwindigkeit — zeigt die aktuelle Fahrtgeschwindigkeit an

Fahrtrichtung — zeigt die Fahrtroute an, ausgehend von einer korrekten
Nord-Grundlinie im Uhrzeigersinn. Norden = 0°, Osten = 90°, Siiden = 180°,
Westen = 270°.

Behandelte Flache gesamt — zeigt die Gesamtflache an, die mit dem Produkt
behandelt wurde, einschlieRlich doppelt abgedeckte Flachen

Applikationszeit — zeigt die Gesamtzeit der aktiven Applikation wahrend des
aktuellen Auftrags an

Zeit - zeigt die aktuelle Zeit an, basierend auf der ausgewahlten Zeitzone

Spurnummer — zeigt die aktuelle Spurnummer in Bezug auf die anfangliche
AB-Leitlinie an, mit einer Orientierung von A nach B. Die Nummer ist positiv,
wenn das Fahrzeug sich rechts von der AB-Grundlinie befindet und negativ,
wenn es sich links von dieser befindet.

Systemdruck — zeigt den aktuellen Systemdruck an (nur verfiigbar, wenn im
System ein Eingabe-/Ausgabemodul oder ein Doppel-Regelmodul mit einem
aktiven Drucksensor vorhanden ist)

TropfchengroRe — zeigt die TropfchengréRe der aktuellen Diise an
(nur verfiigbar, wenn im System ein Eingabe-/Ausgabemodul oder ein
Doppel-Regelmodul mit einem aktiven Drucksensor vorhanden ist)

Tatsachliche Ausbringmenge - zeigt die aktuelle Ausbringmenge an
(nur verfligbar, wenn im System ein Mengenregler vorhanden ist)

Sollausbringmenge - zeigt die Sollausbringmenge an (nur verfiigbar, wenn
im System ein Mengenregler vorhanden ist)

Ausgebr. Volumen/Produkt — zeigt das Volumen bzw. das Gewicht
des ausgebrachten Produkts an (nur verfligbar, wenn im System ein
Mengenregler vorhanden ist)

Verbleibender Tank-/Behélterinhalt — zeigt das Volumen bzw. das Gewicht
des im Tank/Behalter verbleibenden Produkts an (nur verfligbar, wenn im
System ein Mengenregler vorhanden ist)
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STATUSLEISTE

Die Statusleiste zeigt Informationen zu GNSS-Status, Spurfiihrungsmodus,
&uRere Grenzlinienflache, Servo-/Autolenkungs-Aktivierung, Neigungskorrektur,
Geratesteuerungsstatus, Tropfchen-/Druckstatus und Diisenstrdmungsstatus.
Wenn Sie auf eins der Symbole driicken, werden die entsprechenden
Informationen angezeigt.

Abbildung 21: Statusleiste

GNSS-Status

\
Spurfiihrungsmodus ~——__ =

Status duBere Feldumfahrung ~——

Status Servo-/Autolenkung ———

Status Neigungskorrektur
Status BoomPilot ——
Tropfchen-/Druckstatus —

Disenstromungsstatus —

Griin = GPS, GLONASS oder SBAS (mit oder ohne erforderliches
DGPS)

Gelb = nur GPS

Rot = kein GNSS

Z2XE X

Orange = Glide/ClearPath

Spurfiihrungsmodus

Kein Symbol = keine Spurflihrung

Spurfiihrung ,Gerade A-B*
Spurfiihrung ,Kurve A-B*
Spurfiihrung ,Kreis*
Spurfiihrung ,Letzte Spur*
Spurfiihrung ,Nachste Reihe*

©650000

Spurfiihrung ,Adaptive Kurven*

Status Feldumfahrung
AuBerhalb der duBeren Grenzlinie = Fahrzeug fahrt auferhalb der
auBeren Feldumfahrung

Innerhalb der ueren Grenzlinie = Fahrzeug fahrt innerhalb der
&uleren Feldumfahrung

Kein Symbol = keine Grenzlinie festgelegt (innere oder &ufere)

Status Servo-/Autolenkung
. Grlin = in Betrieb, Lenkung aktiv

(\@) Gelb = aktiviert, samtliche Voraussetzungen fiir den Betrieb der
Servo-/Autolenkung sind gegeben

. Rot = deaktiviert, fiir den Betrieb der Servo-/Autolenkung sind nicht
alle Voraussetzungen gegeben
Kein Symbol = keine Servo-/Autolenkung installiert

Status Neigungskorrektur

& Farbig = in Betrieb, Neigungskorrektur wird angewendet
a Rot = deaktiviert

Kein Symbol = im System ist kein Neigungskompensationsmodul
installiert oder die Neigung ist mit dem Servo-/Autolenkungssystem
verkn(ipft

Status BoomPilot

Griin = automatisch
Gelb = alle EIN
Rot = AUS/manuell

Kein Symbol = einfache Teilbreite (kein SmartCable bzw. SDM
installiert)

Tropfchen-/Druckstatus

Farbig = aktiviert. Die Tropfchenfarbe steht direkt mit der aktuellen
TropfchengroRe in Zusammenhang. Magliche Farboptionen (u. a.):

000 00

Durchgestrichen = deaktiviert

) 4

Kein Symbol = kein Drucksensor-Schnittstellenkit installiert,
kein Drucksensormonitor auf dem DCM

Diisenstromungsstatus

8 Grin= Dusenstrémungssystem ohne Diisenfehler kalibriert

Rot = Diisenstromungsstdrung: Stromung ist hdher oder niedriger
als die Disen-Alarmschwellwert

Kein Symbol = keine Hardware fiir Diisenstrdmungsmonitor erkannt

m www.teejet.com



Aeros 9040 Feldcomputer

DETAILS ZU SPURFUHRUNGSFUNKTIONEN

Funktion,A+ Verschiebung”
@ Mit der Funktion ,A+ Verschiebung® [asst sich die aktuelle Richtlinie
auf die aktuelle Fahrzeugposition verschieben.

HINWEIS: Nur verfiighar, wenn in ,Gerade A-B* oder Spurfiihrung
LKurve A-B*.

So passen Sie die Richtlinie an:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das Symbol fiir A+ VERSCHIEBUNG @,

Grad des Sollkurses
Ein Sollkurs ist definiert als ein horizontaler Winkel, der ausgehend
von einer korrekten Nord-Grundlinie im Uhrzeigersinn gemessen wird.
Bei der Verwendung eines Sollkurses ist der Punkt, von dem der Sollkurs
ausgeht, das Zentrum eines imaginaren Kreises. Norden = 0°, Osten = 90°,
Stiden = 180°, Westen = 270°.
Spurfiihrung ,Grad des Sollkurses® projiziert eine Richtlinie zwischen der
aktuellen Fahrzeugposition (der A-Punkt) und einem B-Punkt, der entlang
der eingegebenen Sollkurs-Fahrtrichtung 100 Meter weiter weg liegt.

So legen Sie eine ,Sollkursgrad“-Richtlinie fest:
1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND

SPURFUHRUNGSOPTIONEN , um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie das Symbol fiir SOLLKURS @ um den Grad des
Sollkurses einzugeben.

3. Verwenden Sie die Eingabemaske, um den Grad des Sollkurses
festzulegen.

4. ,Diese Richtlinie benennen?*
Driicken Sie:
» Ja - um einen Namen einzugeben und die Richtlinie abzuspeichern
» Nein — um automatisch einen Namen zu generieren

Die Bedieneinheit beginnt nun mit der Anzeige von Navigationsdaten.

Zur Erstellung weiterer Sollkurs-Richtlinien wiederholen Sie die oben
aufgezeigten Schritte.
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Zum Punkt zuriickkehren

,Zum Punkt zurtickkehren® fiihrt zu einem festgelegten Punkt in der
Fahrzeugansicht und der Feldansicht zuriick. In der Fahrzeugansicht leitet
ein Pfeil das Fahrzeug zuriick an den festgelegten Punkt. In der Feldansicht
wird nur der Punkt angezeigt.

Ein Rickkehrpunkt ist auftragsspezifisch und bleibt bis zur Léschung im
aktiven Auftrag aktiv.

HINWEIS: Spurfiihrung zuriick zum Punkt ist abhdngig von der installierten
Servo-/Autolenkung evtl. nicht verfiigbar.

Riickkehrpunkt markieren

So markieren Sie einen Riickkehrpunkt:

1. Bringen Sie das Fahrzeug an den gew(inschten Standort des
Ruckkehrpunkts L 2

2. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

3. Driicken Sie das Symbol fiir PUNKT SETZEN @

Riickkehrpunkt I[6schen

So Idschen Sie den festgelegten Riickkehrpunkt:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das Symbol fiir PUNKT LOSCHEN ’

,Punkt I6schen® ist nicht verfligbar, wenn ,Spurfiihrung zurlick zum Punkt*

aktiv ist.

Spurfiihrung zu einem Riickkehrpunkt

So zeigen Sie die Entfernung und Spurfiihrung zum festgesetzten

Rickkehrpunkt an:

1. Drlicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN E um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das Symbol fir SPURFUHRUNG ZURUCK ZUM
PUNKT @.

Auf der Spurfilhrungsleiste in der Bedieneinheit wird jetzt die Entfernung des

Fahrzeugs zum Punkt angezeigt und laufend aktualisiert.

Mithilfe des Symbols fiir SPURFUHRUNG ZURUCK ZUM PUNKT
ABBRECHEN @ werden Entfernung und Spurfiihrung zum festgesetzten
Punkt ausgeblendet.

Die Spurfilhrung kann nicht berechnet werden, wenn ,?“in der
Spurflihrungsleiste angezeigt wird.
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Funktion ,Nachste Leitlinie”

Wird mehr als eine Richtlinie gespeichert, dann wird die Funktion
,Nachste Leitlinie“ verfiighar. Wenn Sie auf die Option ,Néachste
Leitlinie" driicken, wird das Fahrzeug zur nachsten in der Bedieneinheit
gespeicherten Leitlinie gesteuert.

+ Néchste gerade Richtlinie . — zeigt die nachste im aktuellen Auftrag
abgespeicherte Richtlinie einer ,Geraden A-B“ oder eines Grads des
Sollkurses an.

+ Nachste A-B Leitlinie ,Kurve* @) - zeigt die nachste im aktuellen
Auftrag gespeicherte A-B Leitlinie einer Kurve an.

+ Nachste Richtlinie Kreis* @) - zeigt die nachste im aktuellen Auftrag
gespeicherte A-B Leitlinie fiir einen Kreis an.

+ Nachste Richtlinie ,Adaptive Kurve* @ - zeigt die nachste im
aktuellen Auftrag gespeicherte A-B Leitlinie einer adaptiven Kurve an.

HINWEIS: Der Versatz zu benachbarten Richtlinien wird (iber die
Spurfiihrungsbreite berechnet. Siehe ,Konfiguration->Kartierung
und Spurfihrung” im Kapitel zum Systemsetup.

So wechseln Sie zu anderen verfiigbaren Richtlinien:
1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND

SPURFUHRUNGSOPTIONEN [, um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das Symbol fiir NACHSTE LEITLINIE @) @5 @ €.

Durch erneutes Driicken auf das Symbol NACHSTE LEITLINIE @) &9
. . kénnen Sie zwischen allen Richtlinien hin- und herschalten.

Driicken Sie das Symbol fiir Spurflihrungsmodus in der Statusleiste,
um anzuzeigen, welche Spurfuhrung aktiv ist.

R 5 GNSS-POSITION AKTUALISIEREN

GNSS-Position aktualisieren setzt den ClearPath-Filter im OEMStar-
Empféanger in den Fallen zurlick, in denen der Benutzer den Empfanger in
unmittelbarer Nahe von starkem Baumbestand und/oder Gebauden zum
Laufen gebracht hat. Siehe ,Konfiguration-> GNSS-Empfangerkonfiguration®,
um das Symbol GNSS-Position aktualisieren zu aktivieren.
HINWEIS: Wenn Sie die Aktualisierung wéhrend eines Auftrags
aktivieren, wird die GNSS-Datentibertragung kurzzeitig
unterbrochen. Das fiihrt wahrscheinlich dazu, dass Teilbreiten,
die im automatischen BoomPilot-Modus bereits aktiviert sind,
kurzzeitig abgeschaltet werden.

Die Aktualisierung sollte nicht wéhrend der aktiven Ausbringung
verwendet werden.

So aktualisieren Sie die GNSS-Position:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN s um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Waéhlen Sie das Symbol GNSS-POSITION aktualisieren Sﬁa
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BOOMPILOT

Fir die BoomPilot Teilbreitenschaltung kdnnen viele Optionen vorliegen.
Dies héngt davon ab, ob ein Teilbreitenschaltungssystem vorhanden ist,
um was fiir eine Teilbreitenschaltung es sich handelt und welche Optionen
aktiviert sind.

Dieser Abschnitt beinhaltet Setupoptionen fiir folgende Konfigurationen:

» Kein Modul fir Teilbreitenschaltung
o Nur Bedieneinheit
o Mit optionalem Schalter ,Arbeit Ein/Aus”
» ISOBUS Spritzen
o Nur Bedieneinheit und ESE
o Mit Schaltkasten
o Mit einem ISOBUS Geratestatusmodul (ISO ISM)
» ISOBUS Streuer
o Nur Bedieneinheit
o Mit optionalem Schalter ,Streuer Ein/Aus*
» Mit TeeJet Teilbreitenschaltungsmodul und Schaltkasten oder ISM
» Mit TeeJet Teilbreitenschaltungsmodul
Abbildung 22: BoomPilot-Symbol und Statusleisten-Indikator

Kein Modul fiir Teilbreitenschaltung

Wenn kein Teilbreitenschaltungssystem vorhanden ist, kann die einfache
Teilbreite Giber das BoomPilot-Symbol oder einen optionalen Schalter ,Arbeit
Ein/Aus® aktiviert oder deaktiviert werden. Nur eine Teilbreitenbreite wird
dargestellt und in der Statusleiste wird kein Symbol angezeigt.

HINWEIS: Wenn ein ISOBUS-Controller, SmartCable, Modul
fiir Teilbreitenschaltung (SDM) oder Modul fir
Teilbreitenschaltfunktion (SFM) vorhanden ist, kénnen Sie den
folgenden Abschnitten weitere Informationen entnehmen.

HINWEIS: Wenn das BOOMPILOT-Symbol ausgegraut ist A ist kein
GNSS verfiigbar.

Nur Bedieneinheit
Uber das BoomPilot-Symbol kann die Teilbreite ein- oder ausgeschaltet
werden.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor:
1. Drlicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der

Registerkarte .
2. Driicken Sie die Randschaltfiache KONFIGURATION (@
3. Drlicken Sie auf m
4.

Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol“ auf .

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf
die Funktion dieser Option.

So schalten Sie die Applikation mithilfe der Bedieneinheit ein oder aus:
1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.
. Drlicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
3. Driicken Sie wiederholt auf das BOOMPILOT-Symbol A um die
Teilbreite ein- oder auszuschalten.

ISOBUS Spritzen

Wenn eine ISOBUS ESE (Elektronische Steuereinheit) vorhanden ist,
kann das Gestange Uber das BoomPilot-Symbol oder einen optionalen
Schaltkasten ein- oder ausgeschaltet werden. Uber das BoomPilot-Symbol
kann auferdem die automatische Teilbreitenschaltung auf manuell A
oder automatisch A gesetzt werden. Die Anzahl der angezeigten
Teilbreitenbreiten richtet sich nach der ISOBUS ESE-Konfiguration.

HINWEIS: Wenn das BOOMPILOT-Symbol ausgegraut ist Ao, ist kein
GNSS verfiigbar.

Nur Bedieneinheit und ESE

Alle ISOBUS Mengensteuerungskonfigurationen sollten vor dem Start
von BoomPilot eingerichtet werden. Der automatische oder manuelle
Regulierungsmodus sollte die folgenden Optionen nicht beeintrachtigen.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor:

1. Dricken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte A

2. Driicken Sie die Randschaltfliche KONFIGURATION .

3. Driicken Sie auf m

4. Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol* auf [N ey

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf die

Funktion dieser Option.

So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A.
< Automatisch — Statusleistensymbol wechselt zu griin A

HINWEIS: Die Applikation kann im Modus ,automatischer BoomPilot*

(iber die Schaltfldche ,Start/Stopp“ auf dem ISOBUS
Bedienungsbildschirm manuell gesteuert werden.

So schalten Sie die Applikation manuell ein oder aus:
1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND

SPURFUHRUNGSOPTIONEN [, um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
< Automatisch — Statusleistensymbol wird rot A

3. Driicken Sie auf die Schaltfléche ISOBUS-UNIVERSALTERMINAL n
unten auf dem Bildschirm.

4. Gehen Sie auf den Bedienungsbildschirm
Nutzen Sie die Schalflache START/STOPP [5&.
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Mit Schaltkasten

Alle ISOBUS Mengensteuerungskonfigurationen sollten vor dem Start
von BoomPilot eingerichtet werden. Der automatische oder manuelle
Regulierungsmodus sollte die folgenden Optionen nicht beeintrachtigen.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor:

1. Dricken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .

2. Driicken Sie die Randschaltfliche KONFIGURATION .

3. Driicken Sie auf m

4. Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol“ auf .

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf die
Funktion dieser Option.

So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:

1. Der Schaltkasten-Hauptschalter und untergeordnete Schalter miissen
eingeschaltet sein.

2. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN , um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

3. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<4 Automatisch — Statusleistensymbol wechselt zu griin A

HINWEIS: Die Applikation kann im Modus ,,automatischer BoomPilot” iber

den Hauptschalter oder individuelle untergeordnete Schalter
manuell gesteuert werden.

Vorsicht: Bei einigen Versionen der ISOBIS Software gilt: Wenn Sie sich auf
einer bereits behandelten Fldche befinden, schaltet BoomPilot in
den manuellen Modus, wenn Sie einen untergeordneten Schalter
manuell verstellen. Sollte ein Schalter nach dem Verlassen der
behandelten Flache auf ,Ein“ bleiben, wiirde BoomPilot demnach
ausgeschaltet bleiben.

So schalten Sie die Applikation manuell ein oder aus:

1. Dricken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<AManuell - Statusleistensymbol wird rot A

3. Schalten Sie den Hauptschalter oder individuelle untergeordnete
Schalter auf Ein/Aus.

Mit einem ISOBUS Geratestatusmodul (ISO ISM)

Alle ISOBUS Mengensteuerungskonfigurationen sollten vor dem Start von
BoomPailot eingerichtet werden. Der Regulierungsmodus sollte auf ,Manuell*
gesetzt sein.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor:

1. Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .

2. Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

3. Driicken Sie aufm.
4. Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol* auf [N e

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf die
Funktion dieser Option.

So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN E um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<Automatisch - Statusleistensymbol wechselt zu griin A

HINWEIS: Die Applikation kann im Modus ,automatischer BoomPilot*

(iber die an die ISO ISM angeschlossenen Schalter manuell
gesteuert werden.

So schalten Sie die Applikation manuell ein oder aus:

1. Drlicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN E um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<4Automatisch — Statusleistensymbol wird rot A

3. Schalten Sie den Hauptschalter oder individuelle untergeordnete
Schalter auf Ein/Aus.

ISOBUS Streuer

Wenn eine ISOBUS ESE (Elektronische Steuereinheit) vorhanden ist, kann
die Applikation Uber das BoomPilot-Symbol oder einen optionalen Fern-
Hauptschalter ein- oder ausgeschaltet werden. Uber das BoomPilot-Symbol
kann aulerdem die automatische Teilbreitenschaltung auf manuell A oder
automatisch gesetzt werden.

HINWEIS: Wenn das BOOMPILOT-Symbol ausgegraut ist A ist kein
GNSS verfiigbar.

Nur Bedieneinheit

Alle ISOBUS Mengensteuerungskonfigurationen sollten vor dem Start von
BoomPilot eingerichtet werden. Der Regulierungsmodus sollte auf ,Manuell*
gesetzt sein.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor:
1. Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der

Registerkarte .
2. Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

3. Driicken Sie auf [E5gy.
4. Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol* auf [N ae

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf die
Funktion dieser Option.
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So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN B, um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Drlicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
< Automatisch — Statusleistensymbol wechselt zu griin A

3. Driicken Sie auf die Schaltflache ISOBUS-UNIVERSAL TERMINAL B
unten auf dem Bildschirm.

4. Gehen Sie auf den Bedienungsbildschirm.

5. Nutzen Sie die Schaltfliche START/STOPP i;i

HINWEIS: Die Applikation kann im Modus ,automatischer BoomPilot*

(iber die Schaltfléche ,Start/Stopp“ auf dem ISOBUS
Bedienungsbildschirm manuell gesteuert werden.

So schalten Sie die Applikation manuell ein oder aus:

1. Drlicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN E um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Drlicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<4Automatisch — Statusleistensymbol wird rot A

. . . N e
3. Driicken Sie auf die Schaltflache ISOBUS-UNIVERSALTERMINAL
unten auf dem Bildschirm.

4. Gehen Sie auf den Bedienungsbildschirm

5. Nutzen Sie die Schaltfliche START/STOPP [

Mit optionalem Schalter ,,Streuer Ein/Aus*

Alle ISOBUS Mengensteuerungskonfigurationen sollten vor dem Start
von BoomPilot eingerichtet werden. Der automatische oder manuelle
Regulierungsmodus sollte die folgenden Optionen nicht beeintrachtigen.

So nehmen Sie Konfigurationseinstellungen vor: —n

1. Driicken Sie auf die Schaltflache ISOBUS-UNIVERSAL TERMINAL &
unten auf dem Bildschirm.

2. Aktivieren Sie den Fern-Streuerschalter.

3. Drlicken Sie die Schaltfliche SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .

4. Drlicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

5. Driicken Sie auf m

6. Setzen Sie ,BoomPilot-Symbol auf LA .

HINWEIS: Die Einstellung BoomPilot Startmodus hat keinen Einfluss auf die
Funktion dieser Option.

Wenn eine Behandlung erfolgen soll:
1. Stellen Sie den Schalter ,Streuer Ein/Aus” auf ,Ein“.

Wenn keine Behandlung erfolgen soll:
1. Stellen Sie den Schalter ,Streuer Ein/Aus” auf ,Aus".

Mit TeeJet Teilbreitenschaltungsmodul und
Schaltkasten oder ISM

SmartCable, Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM) oder Modul fiir
Teilbreitenschaltfunktion (SFM) und ein Schaltkasten oder
Geratestatusmodul (ISM) ist vorhanden.

HINWEIS: Wenn das BOOMPILOT-Symbol ausgegraut ist A ist kein
GNSS verfiigbar. Das BoomPilot-Symbol in der Statusleiste
zeigt Aus/Manuell an.

So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:
1. Der automatische/manuelle Gestangeschalter muss sich in der Position
LAuto” befinden.
<4Automatisch — Statusleistensymbol wird griin A
2. Der Hauptschalter und untergeordnete Schalter miissen eingeschaltet
sein.
HINWEIS: Die Applikation kann im Modus ,automatischer BoomPilot*
(iber die Schalter auf dem Schaltkasten oder die an die ISM
angeschlossenen Schalter manuell gesteuert werden.

So schalten Sie die Applikation manuell ein oder aus:

1. Der automatische/manuelle Gesténgeschalter muss sich in der Position
,Manuell" befinden.
<«4Manuell - Statusleistensymbol wird rot A

2. Verwenden Sie die Schalter auf dem Schaltkasten oder die an die ISO
ISM angeschlossenen Schalter.

Mit TeeJet Teilbreitenschaltungsmodul

Bei vorhandenem SmartCable, Modul fiir Teilbreitenschaltung (SDM) oder
Modul fiir Teilbreitenschaltfunktion (SFM) wird BoomPilot verwendet, um die
automatische Teilbreitenschaltung auf ,Aus/Manuell* A automatisch A
oder Punktapplikation zu setzen /

HINWEIS: Wenn das BOOMPILOT-Symbol ausgegraut ist A ist kein
GNSS verfiigbar. Das BoomPilot-Symbol in der Statusleiste
zeigt Aus/Manuell an.

So schalten Sie die Applikation automatisch ein oder aus:

1. Driicken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN E um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Driicken Sie auf das BOOMPILOT-Symbol A
<« Aktivieren — Statusleistensymbol wird griin A
<Deaktivieren — Statusleistensymbol wird rot A

So wenden Sie eine Punktapplikation an:

1. Dricken Sie auf die Registerkarte NAVIGATIONS- UND
SPURFUHRUNGSOPTIONEN a um die Navigationsoptionen
anzuzeigen.

2. Halten Sie das BOOMPILOT-Symbol ‘ Uber der zu behandelnden
Fl&che gedrlckt.

<«Punktapplikation - Statusleistensymbol wird gelb A
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WEITERE GERATEOPTIONEN

DUSENAUSWAHL

Wenn das System ein Drucksensor-Schnittstellenkit enthalt (PSIK), wird die ~ Voreinstellung
Diisenauswahl zur Auswahl des Spritzdisentyps (Serie und Kapazitat) zur Es koénnen Voreinstellungen fir bis zu fiinf Diisen gespeichert und bei

Bestimmung der TrépfchengréRe verwendet. Bedarf schnell aufgerufen werden.

1. Driicken Sie die Randschaltfliche KONFIGURATION (g 1. Driicken Sie [l

2. Dricken Sie auf m 2. Wahlen Sie eine TeeJet Diisenserie aus.
<Die aktuelle Diisenauswahl wird im Informationsfeld angezeigt 3. Wahlen Sie die Disenkapazitét aus.

Driicken Sie bei Diisenauswahl auf die Pfeiltaste NACHSTE SEITE 9

Hier wéhlen Sie:

» Dusen-Voreinstellung 1-5 — wahlt bis zu funf (5) Diisen fiir einen
schnellen Aufruf und die aktuelle Diise zur Bestimmung der AIBOD15
TropfchengréRe aus

» Aktuelle Diise — zeigt die aktuelle Dise an

5. Driicken Sie die Pfeiltaste ZURUCK <1") oder die Randschaltflache

KONFIGURATION, um zur Hauptmaske im Konfigurationsmeni
zurlickzukehren.

Diisengréfien und zugeordnete Farben

Festgelegte Diisenleistungen und Farben
GroRe | Farbe GroRe | Farbe

AIBDOL5
AIBOOZ

Schwarz
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Aktuelle Diise

,Aktuelle Dise” zeigt die aktive Diise zur Bestimmung der aktuellen
TrépfchengroRe an. Die Diisen miissen gemaR Voreinstellung zur Auswahl
der aktuellen Duse verfiigbar sein.

1. Driicken Sie auf die gewtinschte Duse.
Die ausgewahlte Diise wird angezeigt:

<«4Das Informationsfeld des Geréatebildschirms

<«Die Tropfchen-/Druckstatus-Anzeige aus der Statusleiste auf den
Spurfiihrungsmasken

AIBO01S

TROPFCHENGROSSENMONITOR (DSM)

Beinhaltet das System ein Drucksensor-Schnittstellenkit (PSIK), kann der
TropfchengroRenmonitor aktiviert/deaktiviert werden. Der DSM wird dann auf
den Bedienungsbildschirmen verfigbar.

Setup

DSM aktivieren/deaktivieren
1. Driicken Sie die Randschaltfiache KONFIGURATION [,

2. Dricken Sie auf [eI£11.

KRV CUINIEE ) TropfchengroRenmonitor §

4. Wahlen Sie aus, ob der TropfchengréRenmonitor aktiviert oder
deaktiviert ist.

5. Driicken Sie die Pfeiltaste ZURUCK <§ oder die Randschaltflache

KONFIGURATION, um zur Hauptmaske im Konfigurationsmeni
zuriickzukehren.

HINWEIS: Wenn der TrépfchengréBenmonitor deaktiviert ist, ist
der Trépfchen-/Druckstatus in der Statusleiste der
Spurfiihrungsmaske nicht verfiigbar.

Diisenauswahl/aktuelle Diise
Informationen zur Festlegung der Diisenvoreinstellungen und der aktuellen
Duse finden Sie in diesem Kapitel unter ,Diisenauswahl”.

Drucksensor Eingabe-/Ausgabemodul

Wenn ein Drucksensor-Schnittstellenkit installiert ist, kdnnen die
Drucksensoroptionen zur Eingabe der maximalen Druckeinstellung des
Sensorherstellers und zur Festlegung der benutzerdefinierten Alarme fiir
Hoch- und Niedrigdruck verwendet werden.

HINWEIS: Weitere Informationen erhalten Sie unter ,Sensoren”im Kapitel
Setup in diesem Handbuch.

.
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Betrieb

Statusleiste
Der Tropfchen-/Druckstatus zeigt Informationen zum aktuellen Status der
TropfchengréBe und des Systemdrucks.

1. Driicken Sie aufx?as Symbol TROPFCHEN-/DRUCKSTATUS & & &
2. Drticken Sie an einer beliebigen Stelle auf den Bildschirm, um zur
Spurfilhrungsmaske zurlickzukehren.

S SR RCRL

e
O I

Tropfchen-/Druckstatus

Farbig = aktiviert. Die Tropfchenfarbe steht direkt mit der
aktuellen Tropfchengrofe in Zusammenhang. Mdgliche
Farboptionen (u. a.): & !

& Durchgestrichen = deaktiviert

Kein Symbol = kein Drucksensor-Schnittstellenkit auf dem
System installiert

Trépfchengrélentabelle

Beachten Sie bei der Auswahl der Spritzdiise aus einer der acht nach
TropfchengréRe aufgeteilten Kategorien, dass eine Diise je nach Druck
unterschiedlichen TropfchengroRe-Klassifizierungen entsprechen kann.
Eine Duse, die bei geringem Druck mittelgroBe Tropfchen produziert,
erzeugt bei hdherem Druck unter Umsténden feine Trépfchen.

Kategorie Symbol Farbcode

Extrem Fein XF ole

Sehr Fein VF Ro

Fein F Orange

Mittel M Gelb

Grob C B

Sehr Grob VC

Extrem Grob XC ‘ Weily

Ultra Grob uc

Spurfiihrungsleiste
Die Spurfiihrungsleiste zeigt Ihnen auswahlbare Informationen an, wie den
aktuellen Systemdruck und die aktuelle TropfchengroRe.

Driicken Sie auf das Feld AUSWAHLBARE INFORMATIONEN.

Hier wahlen Sie:

» Systemdruck — zeigt den aktuellen Systemdruck an

» TropfchengroRe — zeigt die aktuelle Tropfchengrole der Diise an

3. Drlicken Sie auRerhalb des Auswahlfelds auf den Bildschirm, um zur
Spurfiihrungsmaske zurlickzukehren.
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RUCKWARTSFAHREN

Die Optionen zum Ruckwértsfahren werden verwendet, wenn einer
beliebigen Konfiguration ein Umkehrmodul, SCM (Modul fir Lenksteuerung
fir FieldPilot IV) oder SCM Pro (Modul fiir Lenksteuerung Pro fiir FieldPilot
Pro/UniPilot Pro) hinzugefiigt wird. Dies ermdglicht eine Kartierung der
Behandlungsflache, eine Applikationskartierung und eine Spurfiihrung per
Bildschirm beim Riickwartsfahren.

1. Driicken Sie die Randschaltfiache KONFIGURATION (@,

2. Driicken Sie auf [E5eq.

3. Zusatzlich zu den Standardoptionen stehen lhnen folgende
Auswahimdglichkeiten zur Verfiigung:
» BoomPilot-Funktion beim Rickwértsfahren aktivieren — zur
Aktivierung der BoomPilot-Funktion beim Riickwartsfahren

» Signalverzégerung bei Riickwartsfahrt — zur Festlegung der
Verzdgerung beim Wechsel von Vorwarts- nach Riickwértsbewegung
und umgekehrt, wonach das Fahrzeug-Symbol auf einem
Navigationsbildschirm die Richtung andert

Verfiigharkeit mit unterschiedlichen Systemkonfigurationen

Rickwértsfahrt auf Spurfilhrungsmasken

Wenn die BoomPilot-Funktion beim Riickwartsfahren aktiv ist, erméglicht
dies eine Produktausbringung, automatische Teilbreitenschaltung und
Kartierung, die fiir Riickwartsbewegungen der Maschine richtig ist

<«4Die Geschwindigkeit in der Spurfiihrungsleiste wird beim
Rickwartsfahren rot angezeigt

Abbildung 23: Vorwértsfahrt

BoomPilot-Funktion beim

Gerét das BoomPilot- Riickwértsfahren kann im Menii Signalverzogerung kann
Gerat fiir automatische | Riickwartsbewegungen Funktion beim ein-/ausgeschaltet werden mit eingestellt werden mit
Teilbreitenschaltung des Fahrzeugs Riickwartsfahren BoomPilot-Funktion beim Signalverzogerung bei
im System wahrnimmt verfiigbar Riickwértsfahren aktivieren Riickwirtsfahrt
FieldPilot IV * v v v
SDM oder SFM Umkehrmodul v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v P
FieldPilot IV * Ve X X
IC18 Spritze
oder IC34 Spritze Umkehrmodul v x x
FieldPilot Pro/UniPilot Pro Ve 4 X

* Optionale von Hardware abhangige Funktion.
** Direkt vom FieldPilot Pro / UniPilot Pro gelenkt.

*** Bei Aeros Bedieneinheiten ist die Funktion ,Spritzen beim Riickwértsfahren” standardmaRig ab Werk deaktiviert. Zur Aktivierung des TeeJet ISOBUS ESE Gerits ist eine
Einstellungs-App per USB-Stick erforderlich, mit der auch beim Riickwértsfahren gespritzt werden kann.
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BOOMPILOT TEILBREITENSCHALTUNG

Fir die BoomPilot Teilbreitenschaltung kdnnen viele Optionen vorliegen. Dies hangt davon ab, ob eine Teilbreitenschaltung vorhanden ist, um was fiir eine
Teilbreitenschaltung es sich handelt und welche Optionen aktiviert sind. Die Einstellungen des BoomPilot Startmodus und des BoomPilot-Symbols &ndern
die Handhabung der Teilbreitenschaltung in den Spurfiihrungsmasken.

1. Drlicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION . Abbildung 25: BoomPilot-Optionen

Driicken Sie auf m

Hier wahlen Sie:

» BoomPilot Startmodus — hier wird festgelegt, ob die automatische
BoomPilot-Aktivierung automatisch (iber die Geschwindigkeit
gesteuert wird oder manuell (iber das BoomPilot-Symbol in den
Navigations- und Spurfiihrungsoptionen in den Spurfiihrungsmasken

< Automatisch — automatische Teilbreitenschaltung wird (iber die
Geschwindigkeit gesteuert

<qAus - automatische Teilbreitenschaltung wird deaktiviert und kann
manuell iber das BoomPilot-Symbol in den Navigations- und
Spurflihrungsoptionen in den Spurfiihrungsmasken gesteuert
werden

» BoomPilot-Symbol — hier wird festgelegt, ob das BoomPilot-
Symbol in den Navigations- und Spurfiihrungsoptionen in den
Spurfilhrungsmasken zur manuellen Steuerung von BoomPilot
verflgbar ist
<« Aktivieren — Das BoomPilot-Symbol ist in den Navigations- und
Spurfliihrungsoptionen in den Spurfiihrungsmasken verfligbar, um
die automatische Teilbreitenschaltung zu steuern

<«4Deaktivieren — Das BoomPilot-Symbol ist nicht in den Navigations-
und Spurflihrungsoptionen verfligbar
4. Driicken Sie die Pfeiltaste ZURUCK <:3 oder die Randschaltflache
KONFIGURATION, um zur Hauptmaske im Konfigurationsmenti
zurlickzukehren.

Verfiigbarkeit mit unterschiedlichen Hardware-Systemen

BoomPilot Startmodus BoomPilot-Symbol

Fiihrt Anderungen in den

Verfiigbar unter Verfiigbar unter Navigations- und Funktioniert in
Hardware auf dem Konfiguration-> Funktioniert in Konfiguration-> Spur-fithrungs-optionen Spurfiihrungs-
System Geratemenii Spurfiihrungsmasken Geratemeni durch [ EN G
Nur SDM/SFM (kein TeeJet ASB
Schaltkasten) Ja Ja Ja Ja Ja
SDM + TeeJet ASB Schaltkasten Nein Nein Nein Nein Nein
SFM + ISM Ja Ja Ja Ja Ja
1C18 Spritze + I1SO Schaltkasten Ja Ja Ja Nein, stets verfligbar Ja

98-01504-DE R3
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Wenn ein Diisenstrémungs-Uberwachungskit vorhanden ist, kdnnen die Verbindungspunkt und Geréteversatze werden zur Eingabe der Richtungen
Optionen der Dusenstromungstiberwachung zur Konfiguration von und Absténde von der Mittellinie der Maschine zum Verbindungspunkt und
Stromungslimits und Alarmen und zur Ausfiihrung des Gerat verwendet, wenn Aeros (iber eine ISOBUS Spritze im System verfiigt.
Diisenstromungsausgleichs verwendet werden. Unterschiedliche Maschinen haben unterschiedliche Optionen. Die
HINWEIS: Ausfiihriiche Setupanweisungen erhalten Sie im ergénzenden folgenden Maschinen werden in diesem Handbuch beschrieben.

Handbuch fiir die Diisenstrémungsiiberwachung (TFM). Kontaktieren Sie Ihren TeeJet Handler um Informationen zu lhrem

1. Driicken Sie die Randschalfische KONFI GURATION spezifischen Setup zu erhalten oder wenn Fragen auftreten.
- Pfucken sie die Randschattiache ' + Selbstfahrend - Frontmontage

PR (1@ CHINIEET Diisenstromungsiiberwachung | + Selbstfahrend - Heckmontage

3. Hierwahlen Sie: + Dreipunki-Anhangerkupplung — Frontmontage
» Diisen-Alarmprozent — zur Einstellung des Fehlermeldungsbereichs * Dreipunkt-Anhéngerkupplung — Heckmontage
fiir die Diisensensoren + Gezogen — immer Heckmontage
» Disen-Alarmverzogerung — zur Einstellung der Zeit zwischen Berechnen Sie die Anpassung des Abstands des seitlichen Gerateversatzes
Fehlermeldung und Ausgabe des Diisenalarms bei selbstangetriebenen Spritzen oder Streuern mittels Berechnung des
» Anzahl der Teilbreiten — zur Einstellung der Teilbreitenanzahl GNSS-Gerateversatzes. Bei einem gezogenen Gerat oder angehangten

Gerat wird die Berechnung des Abstands des seitlichen Gerateversatzes
iber die Berechnung der Anpassung des Gerateversatzes ermittelt. Weitere

Details erhalten Sie im Abschnitt ,Anpassung des Abstands des seitlichen
» Diisen-Ausgleichsprozent — zur Einstellung des Bereichs fiir einen Gerateversatzes* in diesem Kapitel.

Ausgleich der Dlisensensoren

» Anzahl der Diisen pro Teilbreite — zur Eingabe der Diisenanzahl auf
der entsprechenden Teilbreite

Abbildung 27: Gerétetyp fiir gerade Linie mit ISOBUS Spritze

HINWEIS: Das Gerét muss Teil eines Auftrags sein und alle
Teilbreiten miissen eingeschaltet sein, um den Diisenausgleich
zu starten.

» Ausgleich Disenstromungsiiberwachung — zum Starten des
Dusenstrémungsausgleichs
4. Driicken Sie die Pfeiltaste ZURUCK <b oder die Randschaltfldche
KONFIGURATION, um zur Hauptmaske im Konfigurationsmenti
zurlickzukehren.
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Selbstfahrend
ISOBUS Spritzeneinstellungen:

1.

Driicken Sie die Schaltflache UNIVERSAL TERMINAL unten auf dem
Bildschirm .

Wahlen Sie im Haupt-Setupfenster E die Option m
Wahlen Sie m aus, geben Sie anschlieRend bei Bedarf den

Zugangscode ein.

Wahlen Sie (el EIEEELINEGEY:

Legen Sie Werte fest fir:

| LUEITES ol Selbstfahrend — vorne sl Selbstfahrend —

» B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @ — beschreiben den Abstand von der
Mitte der hinteren Achse \& zum Gerat, parallel zur Fahrzeugmitte
gemessen

Aeros Einstellungen:

1.

o~ DN

Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .
Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION (@9

Driicken Sie auf m

Wahlen Sie Geratetyp .

Driicken Sie die Pfeiltaste Gerétetyp NACHSTE SEITE, = um

spezifische Gerateoptionen einzurichten.

Legen Sie Werte fest fiir:

» Verbindungspunkt In-line-Versatzrichtung @ — beschreibt die
Richtung als oder m auf der Grundlage des
ISOBUS Spritzen-Verbindungstyps

» Verbindungspunkt Abstand des In-line-Versatzes @ — beschreibt
den Abstand von der GNSS-Antenne ) zur Mitte der hinteren
Achse, parallel zur Fahrzeugmitte gemessen

» Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung @ — beschreibt die
Richtung, links oder rechts, von der Mittellinie der Maschine zur
Mitte der hinteren Achse, von einem Blick in Fahrtrichtung
aus gesehen

» Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes @ — beschreibt
den Abstand von der Fahrzeugmitte zur Mitte der hinteren Achse

» In-Line-Richtung Geriteversatz @ — gleiche Richtung wie Aeros
Verbindungspunkt In-Line-Versatzrichtung

» Abstand des In-line-Gerateversatzes © — berechnet auf Basis
der Eingaben von Aeros Verbindungspunkt In-Line-Versatzabstand
© und ISOBUS Spritze B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @

P Frontmontage- @ - @ = ©
P Heckmontage- @ + @ = ©

» Seitliche Richtung Gerateversatz @ — gleiche Richtung wie Aeros
Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung

» Abstand des seitlichen Geréteversatzes @ — gleicher Wert wie bei
Aeros Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes

Abbildung 28: Frontmontage
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Abbildung 29: Heckmontage
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@— Mitte der GNSS-Antenne
® — Mitte der hinteren Achse

0- Verbindungspunkt Richtung/Abstand des In-line-Versatzes
(2 ) Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung/seitlicher Versatzabstand (nicht abgebildet)
8 - B=Abstand des Teilbreiten-X-Versatzwertes

- In-line-Richtung Gerateversatz/In-line-Abstand Gerateversatz

Dreipunkt-Anhangerkupplung
ISOBUS Spritzeneinstellungen:

1.

Driicken Sie die Schaltflache UNIVERSAL TERMINAL unten auf dem
Bildschirm B
Wahlen Sie im Haupt-Setupfenster E die Option m

Wahlen Sie m aus, geben Sie anschliefend bei Bedarf den
Zugangscode ein.

Wahlen Sie (el TR EL NG Y-

Legen Sie Werte fest fir:

| SIS\l Dreip.-Anhéngerkupp. — vorne [els[:l§

Dreip.-Anhéngerkupp. — hinten
» B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @ — beschreiben den Abstand von
Punkt (B) zum Gerat, parallel zur Fahrzeugmitte gemessen

Aeros Einstellungen:

1.

o AW

Driicken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
Registerkarte .
Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION .

Driicken Sie auf m

Wahlen Sie Geratetyp .

Driicken Sie die Pfeiltaste Geratetyp NACHSTE SEITE, = um
spezifische Gerateoptionen einzurichten.

98-01504-DE R3 ﬂ
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6. Legen Sie Werte fest fiir: Abbildung 31: Heckmontage
» Verbindungspunkt In-line-Versatzrichtung @ — beschreibt die

Richtung als oder m auf der Grundlage des

ISOBUS Spritzen-Verbindungstyps

» Verbindungspunkt Abstand des In-line-Versatzes @ - beschreibt
den Abstand von der GNSS-Antenne @) zum Punkt, parallel zur ( (E
Fahrzeugmitte gemessen

» Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung @ — beschreibt die
Richtung, links oder rechts, von der Mittellinie der Maschine zur Mitte
des Punkts, (B) von einem Blick in Fahrtrichtung aus gesehen

» Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes @ — beschreibt
den Abstand von der Fahrzeugmitte zum Punkt

» In-Line-Richtung Gerateversatz @ - gleiche Richtung wie Aeros
Verbindungspunkt In-Line-Versatzrichtung

» Abstand des In-line-Geréteversatzes © — berechnet auf Basis der
Eingaben von Aeros Verbindungspunkt In-Line-Versatzabstand
O und ISOBUS Spritze B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @

>»0:0:=-0
» Seitliche Richtung Geréteversatz @ — gleiche Richtung wie Aeros %:mﬁﬁiﬂ:&meme
Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung 0- VerbindunZspunkt Richtung/Abstand des In-line-Versatzes
» Abstand des seitlichen Gerateversatzes @ — gleicher Wert wie bei (2} - Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung/seitlicher Versatzabstand
Aeros Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes 8 :ﬁl:ﬁ;:ftlggiiz-Ig!?arzt\?:rs);t\z/z;sintzewlig:tsa nd Gerditeversatz

Abbildung 30: Frontmontage

4]

Gezogen

ISOBUS Spritzeneinstellungen:
1. Driicken Sie die Schaltflache UNIVERSAL TERMINAL unten auf dem

Bildschirm a
Wahlen Sie im Haupt-Setupfenster E die Option m

3. Wahlen Sie m aus, geben Sie anschlieend bei Bedarf den
Zugangscode ein.

AT OIS SITY Gerdtegeometrie B
5

Legen Sie Werte fest fiir:

» Anschlusstyp:

» A=Anschluss X-Versatzwerte © — beschreiben den Abstand von
Punkt (B) zur Mitte der vorderen Achse des gezogenen Gerats,
parallel zur Fahrzeugmitte gemessen ©

» B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @ — beschreiben den Abstand von
der Mitte der vorderen Achse des gezogenen Geréats © zum Gerét,
parallel zur Fahrzeugmitte gemessen

Aeros Einstellungen:
1. Drlcken Sie die Schaltflache SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der
»,

Registerkarte
Driicken Sie die Randschaltflache KONFIGURATION [@.

Driicken Sie auf m

Wahlen Sie Geratetyp .

Driicken Sie die Pfeiltaste Geréatetyp NACHSTE SEITE, = um
spezifische Gerateoptionen einzurichten.

o B~ wDd

6. Legen Sie Werte fest fiir:
» Verbindungspunkt In-line-Versatzrichtung @ — beschreibt die
Richtung als m auf der Grundlage des ISOBUS Spritzen-
Verbindungstyps

m www.teejet.com
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» Verbindungspunkt Abstand des In-line-Versatzes @ — beschreibt
den Abstand von der GNSS-Antenne (B zum Punkt, parallel zur
Fahrzeugmitte gemessen

» Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung @ — beschreibt die
Richtung, links oder rechts, von der Mittellinie der Maschine zum
Punkt, (B) von einem Blick in Fahrtrichtung aus gesehen

» Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes @ — beschreibt
den Abstand von der Fahrzeugmitte zum Punkt

» In-Line-Richtung Geréteversatz @ - gleiche Richtung wie Aeros
Verbindungspunkt In-Line-Versatzrichtung

» Abstand des In-line-Gerateversatzes @ — berechnet auf Basis der
Eingaben von Aeros Verbindungspunkt In-Line-Versatzabstand @,
ISOBUS Spritze A=Anschluss-X-Versatzwerte © und ISOBUS
Spritze B=Teilbreiten-X-Versatzwerte @

>0:0:0=-0

» Seitliche Richtung Gerateversatz @ — gleiche Richtung wie Aeros
Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung

> Abstand des seitlichen Geréteversatzes @ — gleicher Wert wie bei
Aeros Verbindungspunkt Abstand des seitlichen Versatzes

Abbildung 32: Immer Heckmontage

DATENVERWALTUNG

(4]

(3]

<«

® - witte der GNSS-Antenne

® — Anschlusspunkt

© - Mitte der Vorderachse des gezogenen Gerats

0- Verbindungspunkt Richtung/Abstand des In-line-Versatzes

(2 ) Verbindungspunkt seitliche Versatzrichtung/seitlicher Versatzabstand
e - A=Verbindung X-Versatz Abstand

@ - B-Abstand des Teilbreiten-X-Versatzwertes

(5] In-line-Richtung Geréteversatz/In-line-Abstand Gerateversatz

Die Datenverwaltung ermaglicht das Ubertragen und Verwalten von
Auftragsdaten, das Erstellen von Berichten zu Auftragsdaten, die
Anderung des Auftragsmodus und das Ubertragen und Verwalten von
Maschineneinstellungen.

1. Driicken Sie die Schaltfliche SYSTEMEINRICHTUNG unten auf der

Registerkarte
2. Driicken Sie die Randschaltflache DATENVERWALTUNG E
3. Hier wahlen Sie:

» Auftragsdaten — dient im erweiterten Auftragsmodus zum Ubertragen
von Auftragsinformationen (L6schen, Importieren, Exportieren) und
zum Verwalten von Auftragsdaten (Erstellen eines neuen Auftrags,
Ldschen eines Auftrags oder Kopieren der Richtlinien, Grenzlinien,
angewendeten Daten, der Verordnungsibersicht und/oder Polygone
in einen neuen Auftrag)

» Berichte — zur Erstellung von Auftragsberichten und deren
Speicherung auf einem USB-Stick

» Optionen — zur Auswahl des einfachen bzw. des erweiterten
Auftragsmodus

» Maschineneinstellungen — werden verwendet, um die
Maschineneinstellungen (Léschen, Importieren, Exportieren)
zu (ibertragen und zu verwalten (Erstellen einer neuen
Maschineneinstellung, Kopieren einer Maschineneinstellung,
Ldschen einer Maschineneinstellung, Speichern der aktuellen
Maschineneinstellung in der ausgewahlten Datei oder Laden der
Maschineneinstellung der ausgewahlten Datei)

98-01504-DE R3
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Auftragsdaten

Auftragsdatenoptionen dienen im erweiterten Auftragsmodus zum
Ubertragen von Auftragsinformationen (Léschen, Importieren, Exportieren)
und zum Verwalten von Auftragsdaten (Erstellen eines neuen Auftrags,
Loschen eines Auftrags oder Kopieren der Richtlinien, Grenzlinien,

angewendeten Daten, der Verordnungsiibersicht und/oder Polygone in einen

neuen Auftrag).

Auftragsdaten umfassen Folgendes:
« Auftragsbezeichnung
+ Kunde, Betrieb und Schlagnamen
+ Grenzlinie (4ufere, innere)
+ Polygone
+ Behandelte Flache
+ Richtlinien

+ Karten (Abdeckung, Verordnung, Applikation, voreingestellte Sollmenge)

+ Dusenfehler
1. Driicken Sie die Randschaltfliche DATENVERWALTUNG %

2. Driicken Sie auf I-XNIELEEEIELY.

3. Hier wahlen Sie:

» Ubertragen — ermdglicht im erweiterten Auftragsmodus die
Ubertragung von ausgewahlten Auftrdgen auf oder von einem
USB-Stick s ﬁ sowie das Loschen von Auftragen @7
Auf einen USB-Speichergerat iibertragene Auftrage kdnnen mit
Fieldware-Link gedffnet und aktualisiert werden. In Fieldware-Link
kann der Benutzer Kunden-, Betriebs- und Schlagdaten eingeben

sowie Auftrage kopieren/andern, um die bereits erstellten Grenzlinien

und Richtlinien wiederzuverwenden. Uber Fieldware-Link kdnnen
Auftrage wieder zurtick auf ein USB-Speichergerét (ibertragen
werden, um von dort in den internen Speicher der Bedieneinheit
verschoben und verwendet zu werden.

» Verwalten — ermoglicht im erweiterten Auftragsmodus die
Erstellung eines neuen leeren Auftrags, das Kopieren der
Richtlinien, Grenzlinien, angewendeten Daten und/oder der
Verordnungsibersicht in einen neuen Auftrag sowie das
Loschen eines ausgewahlten Auftrags

4. Mit der Pfeiltaste ZURUCK Q’ oder der Randschaltflache

DATENVERWALTUNG % kehren Sie zur Hauptmaske der

Datenverwaltung zuriick.

Auftragsdaten kopieren

Das Kopieren der Auftragsdatenoption im erweiterten Auftragsmodus wird
verwendet, um Auftragsinformationen (Richtlinien, Grenzlinien, angewendete
Daten, die Verordnungsibersicht und/oder Polygone), in einen neuen
Auftrag zu duplizieren.

Driicken Sie die Randschaltflache DATENVERWALTUNG E

1

2. Driicken Sie auf [ et ey
3. Driicken Sie auf .
4.

Wahlen Sie die Auftragsdaten von dem die Auftragsinformationen
dupliziert werden sollen.

Driicken Sie .

Wahlen Sie die Richtlinien, Grenzlinien, angewendeten Daten, die
Verordnungsibersicht und/oder Polygone, die in einen neuen Auftrag
kopiert werden.

7. Driicken Sie .
8

Benennen Sie den neuen Auftrag.

o o

Um den neuen Auftrag zu speichern, driicken Sie das Symbol
ANNEHMEN. @ Driicken Sie das Symbol ABBRECHEN, @ um die
Tastatur zu verlassen, ohne zu speichern.

10. Mit der Pfeiltaste ZURUCK <b oder der Randschaltflache
DATENVERWALTUNG % kehren Sie zur Hauptmaske der
Datenverwaltung zurtick

Abbildung 33: Auftragsdaten — Daten kopieren
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Maschineneinstellungen

Das Menli Maschineneinstellungen wird verwendet, um individuelle
Maschinenprofile zu erstellen und zu verwalten, wobei die Konfiguration

der Bedieneinheit bei einem bestimmten Fahrzeug/Geratesetup dargestellt
wird. Jedes Maschinenprofil zeichnet die zum Zeitpunkt der Profilerstellung
verwendeten Einstellungen auf und ermdglicht es dem Kunden, sein
genaues Setup fiir den spateren Gebrauch aufzurufen. Maschinenprofile
kénnen zur Ubertragung der Einstellungen in eine andere Bedieneinheit des
gleichen Fabrikats und Modells mit der gleichen angehangten Hardware
verwendet werden.

Zu den Maschineneinstellungen gehéren:
+ Geréteeinstellungen
+ Einstellungen fiir Lenkautomatik/Neigungskorrektur
+ Mengensteuerungseinstellungen
+ Auftragsspezifische Einstellungen (einschlieRlich Ausbringmengen,
Applikationstyp und Produktkanalzuordnungen)

HINWEIS: Nicht alle Einstellungen werden als Teil der
Maschineneinstellungen gespeichert. Details finden Sie in den
»Menteinstellungen der Bedieneinheit des Aeros* im Anhang.

Driicken Sie die Randschaltflache DATENVERWALTUNG %

1.
2. Driicken Sie L ESNENE NS T EL.

3. Hier wahlen Sie:

» Ubertragen — ermdglicht die Ubertragung von ausgewahiten
Maschineneinstellungen auf oder von einem USB-Stick ﬂ .
sowie das Loschen von Maschineneinstellungen w Auf einen
USB-Speichergerét (ibertragene Maschineneinstellungen kénnen
mit Fieldware-Link gedffnet und aktualisiert werden. Uber Fieldware-
Link kdnnen Maschineneinstellungen wieder zurtick auf ein
USB-Speichergerét (ibertragen werden, um von dort in den internen
Speicher der Bedieneinheit verschoben und verwendet zu werden.

» Verwalten — ermdglicht die Erstellung neuer leerer
Maschineneinstellungen, das Kopieren ausgewahlter
Maschineneinstellungen in neue Maschineneinstellungen, das
Loschen ausgewahlter Maschineneinstellungen, das Speichern
der aktuellen Maschineneinstellungen in den ausgewahlten
Maschineneinstellungen oder das Laden der ausgewahlten
Maschineneinstellungen in den aktuellen Einstellungen

4. Mit der Pfeiltaste ZURUCK oder der Randschaltflache

DATENVERWALTUNG % kehren Sie zur Hauptmaske der

Datenverwaltung zuriick.

Maschinenprofil kopieren

Die Option Maschinenprofil kopieren wird verwendet, um das ausgewahite
Maschinenprofil zu duplizieren, damit es fiir eine spatere Verwendung
abgerufen werden kann. Maschinenprofile kénnen zur Ubertragung der
Einstellungen in eine andere Bedieneinheit des gleichen Fabrikats und
Modells mit der gleichen angehangten Hardware verwendet werden.

Driicken Sie die Randschaltflache DATENVERWALTUNG E

Driicken Sie [ EEEITEG S EUITLEELT.
Driicken Sie auf [Suil

Waéhlen Sie das Maschinenprofil, das in ein neues Profil kopiert

werden soll.

Driicken Sie .

6. Benennen Sie das neue Profil.

7. Um das neue Profil zu speichern, driicken Sie das Symbol ANNEHMEN.
@ Driicken Sie das Symbol ABBRECHEN, @ um die Tastatur zu
verlassen, ohne zu speichern.

8. Mit der Pfeiltaste ZURUCK <}3 oder der Randschaltflache
DATENVERWALTUNG % kehren Sie zur Hauptmaske der
Datenverwaltung zurtick

Abbildung 34: Maschineneinstellungen — Profil kopieren

B w o=

o
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SYSTEMKONFIGURATION

In den folgenden Ubersichten sind die haufigsten Konfigurationsméglichkeiten fiir Aeros dargestellt. Da eine Vielzahl unterschiedlicher Konfigurationen
méglich ist, sollte die Ubersicht nur zur Orientierung genutzt werden.

Abbildung 35: Aeros IC18 Streuer

TeeJet CAN Optionen

RXA-30 GNSS-Antenne
GNSS-GLONASS-Antenne
RX520 GNSS-Empfanger
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Abbildung 36: Aeros IC18 Spritzen mit FieldPilot Pro oder UniPilot Pro-Lenksystem
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BEDIENUNGSANLEITUNG

EINFACHE SPURFUHRUNG STARTEN

SCHRITT 1 - EINSCHALTEN

SCHRITT 2 - STARTSEITE

SCHRITT 3 - KONFIGURATION OFFNEN

1. Festlegen der lokalen Kultureinstellungen
2. Einrichten des GNSS

3. Einrichten der Gerate

4. Kartierungsposition einrichten

SCHRITT 4 - NEUEN AUFTRAG STARTEN ODER AUFTRAG FORTSETZEN

SCHRITT 5 - SPURFUHRUNG EINRICHTEN

1. Spurfiihrungsmodus auswahlen
2. A-B Leitlinie festlegen
3. Applikationsgrenze erstellen
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