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ARTEMIS LITE - BEZSTOPNIOWA REGULACJA DAWKI WYSIEWU

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

C€

Ten produkt spetnia postanowienia Dyrektywy Rady
2004/108/EWG pod warunkiem, ze zostanie zainstalowany
i bedzie uzywany zgodnie z odpowiednig instrukcja.

WAZNE — PRZECZYTAJ PRZED ROZPOCZECIEM EKSPLOATACJI STEROWANIA
ARTEMIS LITE

Instalacja sterowania Artemis Lite jest czescig systemu
rolnictwa precyzyjnego (,System”). Przed przystgpieniem do
obstugi urzadzenia Artemis Lite nalezy koniecznie wykona¢
podane procedury kalibracji. Kalibracja i obstuga sterowania
Artemis Lite muszgq przebiegaC zgodnie z ponizszymi
instrukcjami. Uzytkowanie systemu podlega nastepujacym
wytaczeniom odpowiedzialnosci:

1. W zakresie dozwolonym przez prawo, firma RDS Technology
(,RDS”) lub jej dystrybutorzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za
wzrost kosztéw, utrate zyskow, intereséw, umoéw, przychodéw
czy spodziewanych oszczednosci, a takze za specjalne,
posrednie lub nieistotne szkody (nie dotyczy $mierci lub
obrazen ciata), niezaleznie od ich przyczyny.

2. Mozliwosci i funkcje systemu rolnictwa precyzyjnego
(,System”) sa ograniczone odpowiednio do specyfikacji
Systemu, przedstawionej szczegétowo w plikach pomocy
i dokumentacji produktu, ktérg nalezy przeczytaé przed
rozpoczeciem uzytkowania Systemu.

3. Nie naruszajgc zasady powyzszych ograniczen, niniejszym
potwierdza sie, ze System nie jest zaprojektowany ani
przeznaczony do a) tworzenia zmiennych planéw upraw ani b)
osiggania czy zapobiegania dozowaniu poza podanymi
parametrami, za co w obu przypadkach odpowiada operator.

4. Dostawa i obstuga tego Systemu podlegajg standardowym
warunkom firmy RDS (oprécz punktu 7), ktorych kopia jest
dostepna na zyczenie.

Serwis i wsparcie techniczne

PROSIMY KONTAKTOWAC SIE Z LOKALNYM
DYSTRYBUTOREM FIRMY RDS. W razie problemoéw

z kontaktem, w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
kontaktowac sie z firmg RDS Technology Ltd:

Tel.: +44 (0) 1453 733300
Faks: +44 (0) 1453 733311
E-mail: info@rdstec.com
Internet: www.rdstec.com

Prowadzimy polityke ciagtego doskonalenia, w zwigzku z czym
informacje zawarte w tym dokumencie mogg ulec zmianie bez
uprzedzenia. Prosimy sprawdzi¢, czy oznaczenie
oprogramowania jest zgodne z wyswietlanym przez
urzadzenie.

© Copyright RDS Technology Ltd 2014
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System Artemis Lite
Rysunek 1

1.1
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1.2

1.3

1.4

Rysunek 1 przedstawia poszczegdlne podzespoty typowej instalacji systemu Artemis Lite.

W zaleznosci od konfiguracji urzadzenia, niektére ekrany moga sie nieco rézni¢ od przedstawionych. Obok
tekstu zostaty umieszczone odpowiednie symbole.

Gtéwne funkcje

System Artemis umozliwia automatyczng bezstopniowg regulacje dawki wysiewu w dowolnym siewniku
z aparatem wysiewajacym typu Accord. W kazdej chwili mozna takze recznie zmieni¢ wstepnie ustawiong
dawke wysiewu odpowiednio do warunkow polowych.

Podstawowe funkcje:

e regulacja dawki wysiewu w ruchu

¢ sterowanie tworzeniem Sciezek technologicznych
e alarmy predkosci jazdy do przodu

e alarm poziomu nasion w zbiorniku

e predkos¢ i alarm wentylatora

¢ informacje zbiorcze

Urzadzenie jest wyposazone w specjalng funkcje oprogramowania, ktéra bardzo utatwia kalibracje dozowania.
W trybie kalibracji kazdy aparat wysiewajacy jest sterowany przez przetgcznik zasypowy, ktoéry podaje produkt
(rysunek 1).

Podczas normalnej pracy ukfad sterowania jest wiaczany i wylgczany automatycznie przez czujnik
magnetyczny, kiedy siewnik rozpoczyna i kohczy prace. W zaleznosci od konkretnej instalacji, dziatanie
czujnika jest powigzane z obstuga kot polowych lub znacznikéw pasa siewu.

Tryby sterowania

Automatyczny tryb sterowania

Dawka wysiewu automatycznie dostosowuje sie do predkosci jazdy do przodu, dzieki czemu przez caty czas
odpowiada wstepnie ustawionej dawce docelowej. W razie potrzeby docelowa dawke wysiewu mozna zmieni¢
recznie.

Klawisze menu

Wszystkie funkcje urzadzenia obstuguje sie za pomoca pieciu klawiszy umieszczonych pod wys$wietlaczem
LCD.

Standardowe funkcje robocze znajdujg sie na trzech ekranach podstawowych MAIN, RATE i INFO, natomiast
funkcje kalibracji znajdujg sie na ekranie SETUP. Do wyboru i przetaczania kolejnych ekranéw stuzy klawisz
wyboru ekranu.



ARTEMIS LITE - BEZSTOPNIOWA REGULACJA DAWKI WYSIEWU

2. Praca

2.1 Wskazniki stanu

W gornej czesci wszystkich ekrandw roboczych znajduje sie pasek stanu, ktéry wyswietla zegar oraz szereg
réznych ikon. Ikony majg nastepujace znaczenie:
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Teren nieuprawiany

Wigczony IEI '|||I"'.
Wytaczony
=ik

2.2  Ekran MAIN

Po uruchomieniu urzadzenie domysinie wyswietla ekran MAIN. Ekran MAIN jest podzielony na 5 sekgciji, ktére
wyswietlajg nastepujace funkcje:

Rysunek 2: Ekran MAIN
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2.2.1 Wyswietlacz jazdy do przodu i funkcje alarmowe

Usrednianie wyswietlania

Z wyjatkiem nagtych zmian predkosci, przez caty czas wy$wietlana jest srednia predkos¢ jazdy do przodu
z ostatnich 3 sekund.

Alarmy predkosci na ekranie MAIN

W urzadzeniu zaprogramowano alarmy niskiej i wysokiej predkosci jazdy do przodu.

Jesli w trakcie pracy siewnika Jesli w trakcie pracy siewnika

; ]
predko$¢ nie przekracza - E[l. predko$¢ przekroczy wartosé F[l_
0,5 km/h, w tej sekcji ekranu o maksymalna, jakg moze osiggnaé o

MAIN zacznie migac tréjkat rozdzielacz proporcjonalny
ostrzegawczy i wiaczy sie D D (wy$wietlang na ekranie RATE), 1 ? 5
alarm dzwiekowy. * w tej sekcji ekranu MAIN zacznie L]

migac¢ trojkat ostrzegawczy
& 4, i wigczy sie alarm dzwiekowy. & "l"

Przypomnienie o predkosci maksymalnej

Podczas ustawiania nowej docelowej dawki wysiewu na ekranie RATE, urzadzenie przelicza i wyswietla
maksymalng predkos¢ jazdy do przodu, z jakg mozna utrzymaé dang dawke wysiewu (rys. 5). Predkosc¢ ta jest
obliczana na podstawie zadanej dawki wysiewu, szeroko$ci roboczej siewnika, biezacego wspotczynnika
kalibraciji, przetozenia w skrzyni biegéw i predkosci maksymailnej silnika.

Rysunek 5 (17 47 S| 1]
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Aby powrdci¢ do ekranu RATE, nalezy nacisng¢ klawisz .

UWAGA: Jesdli predkos$¢ jest zbyt niska, operator musi otworzy¢ aparat wysiewajgcy i powtérzy¢ kalibracje, aby
zwiekszy¢ wspotczynnik kalibracji (patrz podrecznik ,Kalibracja”).

2.2.2 Status/funkcje tworzenia $ciezek technologicznych

Ekran MAIN przedstawia biezacy status tworzenia $ciezek technologicznych.

Program tworzenia $ciezek techn.: Symetryczny Asymetryczny lewy  Asymetryczny prawy
Status opcji S — — v
=Wt —> s S o

v ) d’
Biezacy przejazd

acy przej — | = 1 —* . |
Docelowa liczba
przejazdéw "$" 5 "$" 5 '$' 5
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2.2.3

2.2.4

Zmiana numeru przejazdu
Po uruchomieniu urzadzenia, program tworzenia $ciezek technologicznych zawsze zaczyna sie od numeru ,1”.

E

W razie potrzeby nalezy nacisna¢ klawisz, aby wybra¢ prawidtowy numer biezgacego przejazdu, np. zaczynajac
prace od przejazdu o innym numerze w programie tworzenia Sciezek technologicznych.

Blokowanie numeru przejazdu

Aby zablokowac biezacy numer przejazdu (np. aby zapobiec zmianie numeru przejazdu, jesli trzeba przerwac
prace, lub w zaleznosci Qd_konfiguracji siewnika — podnie$¢ znacznik, aby pokona¢ przeszkode terenowa),
nalezy nacisng¢ klawisz :

lkona :Et wskazuje, ze numer przejazdu zostat zablokowany. Aby wznowi¢ normalng zmiane przejazdu,

nalezy nacisna¢ klawisz

UWAGA: Program tworzenia $ciezek technologicznych ustawia sie na ekranie SETUP (patrz punkt 2.5).

2.3

2.3.1

Ekran RATE

Ten ekran umozliwia ustawienie dawki wysiewu. W menu SETUP mozna wybra¢ jednostki kg/ha lub
nasiona/m” .

Rysunek 6: Ekran RATE

12 67 =l M
T |~I~|

Biezaca dawka > 1 D D [FL= I o

wysiewu Maksymalna predkosé

Max: Z28.5km-h i jazdy do przodu, przy
Dawka docelowa > jakiej mozna utrzymac
1 D D kd ki E biezaca dawke

+H % wysiewu

UK627-10.GIF

v

% odchylenia

Reczna zmiana dawki
docelowej w stopniach %
Powrét do dawki (wielkos$¢ stopnia % ustawia

docelowej sie w menu SETUP)

Ustawianie / zmiana dawki docelowej

Aby ustawi¢ dawke docelowa, nalezy nacisng¢ klawisz SET i wprowadzi¢ warto$¢, aby potwierdzic.

Dawka wysiewu na ekranie MAIN jest taka sama, jak wyswietlana na ekranie
RATE powyzej. Jesli jednak na ekranie RATE biezaca dawka zostanie recznie
zmieniona w stosunku do dawki docelowej, warto$¢ ta bedzie migaé

(z czestotliwoscig 1s /0,5 s).

W przypadku planu uprawy warto$¢ ta bedzie migac tylko wtedy, gdy zadana
dawka zostata zmieniona za pomocg przycisku wartosci procentowej + / — na

ekranie RATE. g;

Aby zmieni¢ dawke docelowa, nalezy nacisng¢ klawisz @ .
Stopien % konfiguruje sie w menu SETUP.

% odchylenia

Aby powréci¢ do dawki docelowej, nalezy nacisng¢ klawisz

UWAGA: Powyzej progowej predko$ci jazdy do przodu 2 km/h i kiedy narzedzie jest w trybie roboczym, dawke mozna

takze wygodnie zwiekszac lub zmniejszac¢ o wstepnie ustawiony stopien1 % za pomocg $rodkowego przycisku
na ekranie MAIN.
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2.4  Ekran INFO

Rysunek 8
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Tworzenie $ciezek technologicznych

Aby ustawi¢ zadany program tworzenia sciezek technologicznych, nalezy wybra¢ ekran SETUP i nacisng¢

klawisz m )

Rysunek 9

Szerokos¢

Zaznaczenie—l

uwrocia

[ I
(Fu

L opryskiwacza
—— Szerokos$¢ / kierunek
siewnika

Szerokos$¢ opryskiwacza—i» Drill= 4.68m
na podstawie szeroko$ci Tram.= 18.8m [1< Uwrocie — poczatek po
siewnika, docelowej Al E lewej/prawej (specjalne
; P 1A programy tworzenia
liczba przejazdow / "$" PASS 11 13 A .
programu tworzenia Sciezek technologicznych)
Sciezek techn. Fy
4 E| — | EF— Potwierdz wybor
Zacznij z uwrociem Zacznij z uwrociem
po lewej po prawej

Wybierz docelowg liczbe
przejazdéw / Program tworzen
sciezek technologicznych

ia
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Maksymalna docelowa liczba przejazdéw to 15 przy programie symetrycznym, asymetrycznym lewym lub

asymetrycznym prawym.

B
2 2
Symetryczny

| |0
X X

Asymetryczny lewy

Asymetryczny prawy

Urzadzenie wyswietla szerokos$¢ zespotu siewnika/opryskiwacza dla wybranej docelowe;j liczby przejazdow.

Powyzej 15 przejazdow mozna wybrac¢ liczbe specjalnych programéw asymetrycznych odpowiednio do
nastepujacych zespotow siewnika/opryskiwacza.
siewnik 4,5 m / opryskiwacz 12 m

8 przejazdow

10-przejazdéw
10-przejazdow
14-przejazdéw
14 przejazdow
16 przejazdow
18-przejazdow
26-przejazdow

Programy tworzenia $ciezek technologicznych zaczynajgcych sie na uwrociu po lewej stronie sg
nastepujace (,L” — Lewe, ,R” — Prawe):

siewnik 4 m / opryskiwacz 10 m, siewnik 6 m / opryskiwacz 15 m

siewnik 6 m / opryskiwacz 20 m
siewnik 6 m / opryskiwacz 21 m
siewnik 4,5 m / opryskiwacz 21 m
siewnik 4,5 m / opryskiwacz 24 m

siewnik 4 m / opryskiwacz 18 m, siewnik 6 m / opryskiwacz 27 m

siewnik 6 m / opryskiwacz 39 m

Przejazd

8 prze;j.
4,57
12 m)

10 przej.
(4-6/
10-15m)

10 przej.
6 /20 m)

14 przej.
(6/21m)

14 przej.
(4,5/21 m)

16 przej.
(4,5/24 m)

18 prze;.
(4-6/
18-27 m)

26 przej.
(6/39m)

R

R

R

R

L

L

L

NININININININ (R
IR I NI NI R S R N R TN I T N S R s i TR AT B Ee T el e

UWAGA: W przypadku powyzszych programow tworzenia $ciezek technologicznych, zaczynajac od uwrocia po prawej
stronie, strony ,L” i ,R” nalezy przestawic.

10
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2.6

Funkcja wstepnego startu ﬁﬂ

Funkcja wstepnego startu, szczegolnie przydatna w przypadku zbiornika montowanego z przodu, zapobiega
wystepowaniu nieobsianych obszaréw przy rozpoczynaniu pracy. Funkcja ta uruchamia aparat wysiewajacy z
predkoscia kalibracji jeszcze przed ruszeniem siewnikiem i ,zasypuje” go nasionami, ktére docierajg do redlic
W momencie rozpoczecia pracy siewnika.

Ustawienia wstepnego startu wybiera sie metodg préb i bledéw podczas pierwszej konfiguracji systemu,
a nastepnie reguluje w menu kalibrac;ji.

Aby uzy¢ funkcji wstepnego startu, nalezy nacisng¢ klawisz ﬁﬂ‘% na ekranie MAIN przed ruszeniem.

Silnik aparatu wysiewajacego bedzie pracowat z predkoscig kalibracji przez wstepnie ustawiony czas lub
dopoki predkos¢ jazdy do przodu nie przekroczy 2 km/h — wtedy wiacza sie rozdzielacz proporcjonalny.

UWAGA: Srodkowy przycisk petni dwie funkcje. Pierwsza to funkcja wstepnego startu ponizej predkosci 2 km/h, gdy

2.7

(@)

2.8
2.8.1

narzedzie nie pracuje. Kiedy predko$¢ jazdy do przodu przekracza 2 km/h i narzedzie pracuje, funkcja
przycisku zmienia sie na Dawka + / Dawka -.

Silnik aparatu wysiewajacego — sterowanie reczne

Nacisna¢ klawisz na ekranie MAIN.

0.1

Silnik aparatu wysiewajacego mozna zatrzymac recznie, jesli na przyktad:
Pewien obszar pola wymaga dalszej uprawy przed siewem.

W przypadku zbiornika montowanego z przodu, silnik aparatu wysiewajgcego jest wytgczany tuz przed koricem
przejazdu, aby do konca zuzy¢ nasiona (przeciwnie do funkcji wstepnego startu).

Kalibracja produktu
Wstepna kalibracja produktu

Przygotowac siewnik jak zwykle przed probg z woreczkiem.
Na ekranie SETUP nacisng¢ a nastepnie %:‘?

Wybra¢ zadane jednostki i wprowadzi¢ wymagang wage do odmierzenia (rys. 12), po czym nacisngé ENTER.
Aparat wysiewajacy uruchomi sie z zaprogramowang predkoscig kalibracji, odmierzy odpowiednig ilosé
produktu i zatrzyma sie. Nastepnie urzadzenie wyswietli wage na podstawie istniejgcego zaprogramowanego
wspotczynnika kalibracji produktu.

UWAGA: Jesli w kalibracji jest uzywany przetgcznik zasypowy, procedura kalibracji rozpocznie sie od rys. 13.

3.

Zwazy¢ zawartos¢ woreczka, wprowadzi¢ RZECZYWISTA odmierzong wage (rys. 14) i nacisng¢ ENTER, aby
potwierdzic.

Rysunek 12
Product Calibration
. . Rysunek 13
w;ﬂ; NEENITGEHRT
4 REQLIRED Product Calibration
HERE Rysunek 14

+, *
T
it
@'
+

Product. Calibration

+
L/ — K.000:

0K to continue \ NEENITGEHRT
F =
B O — ; DISFENSED
4.2 E5C [ | % |liram's 0.449.. HERE
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2.9

12

UWAGA:

Aby wyswietli¢ progi alarmowe (rys. 19), nalezy nacisna¢ klawisz

Ponownie nacisng¢ ENTER, aby urzadzenie przeliczyto i wyswietlito nowy wspdtczynnik kalibracji w kg/rev
(kg/obr.), btad % i maksymalng dozwolong predkosé¢ jazdy do przodu na podstawie dawki wysiewu
ustawionej dla produktu (rys. 15).

Rysunek 15 0 a7 el H
i

0ld kd~rew = 1.854 iFl

Mew kd<reuw = 1.6891 =}

Ertor = 3.9% E

Max Spesed = 23.8 km-hr I?

M

0K to correct error E

ESC to retest

B o

Ponownie nacisna¢ ENTER, aby potwierdzi¢ i zapisaé nowy wspotczynnik kalibracji lub nacisng¢ ESC, aby
powrdéci¢ do ekranu menu SETUP.

Zaleca sie wyzerowanie LICZNIKA CZESCIOWEGO przed rozpoczeciem siewu. Pozwoli to po obsianiu
obszaru okresli¢ ewentualne btedy we wspétczynniku kalibracji, wpisujac teoretyczng ilos¢ zuzytego
produktu w stosunku do znanej zuzytej ilosci (na przykfad, catego worka).

W razie potrzeby, mozna wtedy precyzyjnie ustawi¢ wspotczynnik kalibracji (punkt 2.5.2).

Systemy wyposazone w mechanizmy dozowania typu Accord.

Przy zmianie matej dawki na duza, np. z 3 kg/ha na 100 kg/ha, nalezy stosowac ponizszg procedure:

1.
2.

Przesunac regulator dozowania w potoZenie duzej dawki.

Wykonac¢ procedure kalibracji produktu, odmierzy¢ odpowiednig ilo$¢ produktu i wprowadzic¢
otrzymang mase. Cho¢ wystapi dos¢ duzy btad, nalezy nacisng¢ ENTER, aby skorygowaé
wspotczynnik kalibracji i kontynuowac (patrz rys. 15).

Nastepnie zaprogramowac wymagang dawke wysiewu (patrz punkt 2.3).

Ponownie wykonac procedure kalibracji produktu — tym razem btgd bedzie niewielki. Zaakceptowac
bigd i rozpoczac siew.

Przy zmianie duzej dawki na matg, np. ze 100 kg/ha na 3 kg/ha, nalezy stosowac ponizszg procedure:

1.
2.

Przesungc regulator dozowania w potozenie duzej dawki.

Wykonac¢ procedure kalibracji produktu i wprowadzi¢ otrzymang mase. Korzystajac z przetgcznika
zasypowego, wystarczy odmierzy¢ niewielkq ilo$¢ produktu i wprowadzi¢ mase. Choc wystapi dos¢
duzy bigd, nalezy nacisng¢ ENTER, aby skorygowac wspéfczynnik kalibracji i kontynuowac (patrz

rys. 15).

Nastepnie zaprogramowac wymagang dawke wysiewu (patrz punkt 2.3).

Ponownie wykonac procedure kalibracji produktu, tym razem odmierzajgc odpowiednig ilo$¢ produktu.
Tym razem btqd bedzie niewielki. Zaakceptowac biad i rozpoczg¢ siew.

Ustawianie progow alarmowych predkosci wentylatora i poziomu w zbiorniku
| 7

#|menu SETUP.

Rysunek 19

=T
ALARMS SETUF

*@5 = 2588
ﬁ"" Alarm wysokiej
bopEE = 38ER —E——

predkosci wentylatora
TowhY- T

i 3 ST

Alarm niskiej predkosci
wentylatora

—|II;“IHIIE

Alarm poziomu w zbiorniku
(WLE./WYL.)

| (] e

Aby zmieni¢ dany prog, wystarczy wprowadzi¢ wartosé uzywajac klawiszy strzatek i nacisna¢ klawisz OK.
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2.10 Symulacja predkosci

Jesli radarowy czujnik predkosci przestanie dziataé, mozna kontynuowac siew, symulujac sygnat predkosci
jazdy do przodu. Nalezy pamieta¢, ze faktyczna predkos¢ jazdy do przodu powinna w maksymalnym stopniu
odpowiadac¢ predkosci symulowanej. W przeciwnym razie dawka wysiewu bedzie nieprawidiowa. Jazda
z wieksza predkoscig od symulowanej spowoduje niedostateczny wysiew i odwrotnie.

Aby ustawi¢ symulowang predkos¢ jazdy do przodu, na ekranie SETUP nalezy wybra¢ | .74‘" , @ nastepnie
.Forward Speed Sensor” (Czujnik predkosci jazdy do przodu).

Nacisna¢ klawisz m (rys. 20), po czym wprowadzi¢ zgdang predkos¢ symulowana (rys. 21).
Ponownie nacisna¢ klawisz ENTER, aby wtaczy¢ symulacje predkosci.

Rysunek 20
Ba:15 [S0X M
Forward Seeed 11 Rysunek 21
bSignal = Sensor f
SSF = B.BeTEm pulses P
55F Autocal E 4 dﬂl_ﬂ!\_ 7 Rysunek 22
: = E M =] =) ]
Min Spesd= <Z.8Km h 1 + .
M p—
E B-D Emsb ]
& @ . QoK to start
o84 st | ok | qimE, % Kedrad to set

RS

E —n

Dopoki symulacja predkosci bedzie wigczona, predkos¢ jazdy do przodu wyswietlana na ekranie MAIN bedzie
migac (rys. 22).

UWAGA: Po wigczeniu symulacji predkosci, funkcja wstepnego startu dziata bez zmian.

2.11 Wybér jednostek/stopnia dawki w %

Na ekranie SETUP nalezy wybraé ,,1. User Setup” (Konfiguracja uzytkownika), a nastepnie ,,2. Customise”

(Dostosuj).
Rysunek 23
B 41 [Slw
CUSTOMISE
kF RATE = KG~HHA
STEFP =5%

[EnErMaTa[Z=T=

4pF to select

e N

Wybraé parametr, uzywajac klawiszy strzatlek GORA/DOL ..

Wybraé jednostki, uzywajac klawiszy strzatek LEWO/PRAWO (kg/ha lub nasiona/m?).

Zmieni¢ dawke, uzywajac klawiszy strzatek LEWO/PRAWO, lub wprowadzi¢ zgdang wartos¢ za pomoca
klawiatury i nacisngé ENTER, aby potwierdzic.
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3

Kody alarmoéw

Kod

Przyczyna

Wyswietlacz

Lista kontrolna

Wysoka predkos¢ jazdy
do przodu

Predkos¢ jazdy do przodu
przekracza maksymalng
obliczong wartosé
wyswietlang na ekranie
RATE

<

| WAVZ

EENENE=T

| 23,9 3

Mt 4
Vi

:::
)

e Sprawdzi¢, czy docelowa dawka
wysiewu jest odpowiednia.

e Sprawdzi¢, czy wspotczynnik
kalibraciji jest realistyczny.

o Wyregulowac¢ aparat wysiewajacy i
powtorzy¢ kalibracje, aby
zwiekszy¢ wspédtczynnik kg/rev
(kg/obr.), a w rezultacie
maksymalng osiggalng predkosé
jazdy do przodu.

Teren nieuprawiany

Miga przez 1 sekunde co 3
sekundy, kiedy system jest
wytaczony

EEEE =

L

iz
0.0

km/\@@/\i

e Sprawdzi¢, czy siewnik jest nadal
uniesiony.

e System operacyjny jest ustawiony
nieprawidtowo.

e Sprawdzi¢, czy potgczenie miedzy
czujnikiem i skrzynka rozdzielcza,
jest prawidtowe.

e Sprawdzi¢ poprawno$c¢ potaczenia
miedzy czujnikiem i modutem
CAN.

Niska predkos¢

1
IDTIZHI (k] | R e

e Sprawdzi¢, czy wentylator dziata.

e Sprawdzi¢, czy czujnik wentylatora
dziata i czy wartos¢ docelowa jest
prawidtowa.

L.1 wentylatora
Predkos$¢ wentylatora jest ‘ * Sprawdzi¢, czy wartos¢ PPR
nizsza od (liczba impulséw na obrét) jest
Cickiai idtowo.
zaprogramowanej niskiej & 1740 ren Zaprogramowana prawl
wartosci alarmowe;j m
L.1 L
11 10 =lv m | ® Sprawdzi¢, czy czujnik wentylatora
b dziata i czy warto$¢ docelowa jest
& & H prawidtowa.
Wysoka predkosé E L s
= 7| |  Sprawdzi¢, czy warto$¢ PPR
L.2 wentylatora t @ f E (liczba impulsow na obrét) jest
Predkos¢ wentylatora jest é zaprogramowana prawidtowo.
wyzsza od o
zaprogramowanej wysokiej ,& 2160 ren &
wartosci alarmowej o
L.2 4
ml | ® Poziom nasion jest niski.
A
&l | e Sprawdzi¢, czy czujnik poziomu
3 dziata prawidiowo.
Poziom w zbiorniku jest H
L.3 niski f| |  Sprawdzi¢ poprawnosé potaczenia
T miedzy czujnikiem i skrzynkg
K rozdzielcza.
I
e Sprawdzi¢ poprawno$¢ potaczenia
L.3 [y migedzy czujnikiem i modutem CAN.
M| e Gorny poziom jest niski.
1 . - .
H| | ® Sprawdzi¢, czy czujnik poziomu
F dziata prawidiowo.
Gérny poziom w R B - .
L.4 zbiorniku jest niski Ii e Sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczenia
1]
i

miedzy czujnikiem i skrzynkg
rozdzielcza.

e Sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczenia
miedzy czujnikiem i modutem CAN.
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Kod Przyczyna Wyswietlacz Lista kontrolna
11 20 =y | e Siln_il’<j_est wylaczony, poniewaz
#1|  nacisnieto przycisk blokady silnika na
& & Hi|  ekranie.
oo ]
Silnik aparatu §l| o Ponownie nacisna¢ przycisk, aby
L 5 . . . t D) : g
. wysiewajqcego jes E uruchomic silnik, lub zignorowac
wytaczony WO 4| alarm, aby kontynuowac prace
Bl z zablokowanym silnikiem.
A (X MH
L.5
01
B8 16 = m| ¢ Dla danego wspétczynnika kalibracji
CODE I g jest to maksymalna predkosc, jaka
& & Hl|  mozna osiggnac.
]
Maks. predkos¢ jazdy do " E o Jesdli jest zbyt niska, nalezy bardziej
L.6 przodu e = 25.[:] Kt S przesung¢ regulator aparatu
HHax— il wysiewajacego i powtorzy¢
E kalibracje.
X
0 el H e Docelowa predkos¢ silnika jest zbyt
. . 3 niska.
Niska/wysoka predkos¢ & & K L
silnika aparatu =|| ® Bfedny sygnat predkosci jazdy do
M.1 wysiewajacego E przodu.
Btad miedzy rzeczywistg ‘ ‘ 1| * Btedne obcigzenie silnika przez
i docelowg predkoscig M aparat wysiewajacy.
silnika przekracza 10% & 1991 ren & il
wl | [ ox
e Sprawdzi¢, czy aparat wysiewajgcy
nasiona obraca sig, kiedy silnik jest
B3 18 Slw H| witaczony.
7
A /| «Sprawdzic, czy czujnik watka dziata
EI| iczy wartos¢ docelowa jest
Aparat wysiewajacy T & -Spraquié, czy V\{art.oéé PPR (liczba
M.2 nasiona nie obraca sie & FaIL? & Fl|  impulséw na obrdt) jest
zaprogramowana prawidtowo.

M.Z " ] [ ";‘,l“x o Sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczenia
miedzy czujnikiem i skrzynkg
rozdzielcza.

e Sprawdzi¢ poprawnosc¢ potaczenia
miedzy czujnikiem i modutem CAN.
05 20 el m| ® Sprawdzi¢, czy nie doszto do
] B mechanicznego uszkodzenia
Brak odbioru sygnatu & & 5] enkodera lub okablowania silnika.
predkosci silnika od B . )
M.3 silnika aparatu fil| o Sprawdzic, czy ztacze 3-pinowe
. wysiewajacego :: .mltidzy s[ldn+|k|em i wigzkg przewodow
jest prawidtowe.
Silnik pracuje i odbiera I_/ H
impulsy z czujnikow & FAIL? & 0i| e Sprawdzic, czy okablowanie migdzy
potozenia watka, ale nie ENCODER zlaczem 3-pinowym i ztgczem
odbiera sygnatu predkosci M.3 " ] [ "Q.“x modutowym jest prawidtowe.

silnika
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Kod Przyczyna Wyswietlacz Lista kontrolna
e Sprawdzi¢ okablowanie miedzy
ztaczem 16-pinowym i ztgczem
& ,&\ modutowym w wigzce MCM.
Modut sterowania
H.1 silnikiem jest wytaczony |
] [ ex
o Predkosc¢ silnika jest bardzo niska.
Temperatura modutu & ,& * Silnik byt nadmiernie obcigzony przez
silnika jest zbyt wysoka dtuzszy czas, co doprowadzito do
H.2 - ) aut E E wysokiej temperatury modutu.
. emperatura modutu
przekracza [ | e Sprawdzi¢, czy aparat wysiewajacy
zaprogramowang wartosc nie jest uszkodzony/zablokowany.
& Temk = T3 °C ,& S . . . .
- o Powtdrzyé kalibracje, zwiekszajac
H.2 " lﬂ-“ X||  obroty silnika.
e Predkosc¢ silnika jest bardzo niska.
& ‘& o Silnik byt nadmiernie obciazony przez
. dtuzszy czas, co doprowadzito do
Wytaczenie modutu wysokiej temperatury i wytaczenia
H.3 silnika z powodu modutu.
wysokiej temperatury
[ e Sprawdzi¢, czy aparat wysiewajacy
Temperatura modutu & & nie jest uszkodzony/zablokowany.
przekracza s Temr = 158 2C Powtérzvé kalibraci iekszai
zaprogramowang warto$¢é | m o Powtorzyc¢ kalibracje, zwigkszajac
H.3 I l I lﬁl X obroty silnika.
o Utyk silnika.
& ,& o Zbyt duzy opér w aparacie
. wysiewajgcym, wymagajacy
Wytaczenie modutu wyzszego pradu silnika
H.4 siinika z powodu
przeciazenia @
Przekroczenie - & Jsecs A 180ames ,&
wymaganego pradu silnika =
spowodowato wytaczenie H.4 " l [ "5:'- X
modutu i zablokowanie
pracy silnika
e Sprawdzi¢, czy aparat wysiewajacy
& nie jest zablokowany.
L o Odtaczy¢ silnik od aparatu
H.6 Utyk silnika wysiewajacego i upewni¢ sie, ze oba

& STALLED &

2 I

urzgdzenia pracujg niezaleznie od
siebie.

o Sprawdzi¢ silnik i przektadnie.

o Unies¢ siewnik, aby skasowac alarm.
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Historia aktualizacji dokumentu

Wersja 1: 28.10.10 Wersja oryginalna

Wersja 1.1 21.8.12 Punkt 2.10 - zmiana wer. oprogramowania GW104-002 na wer. 9
Wersja 2: 2.1.13 Dodano punkt 3

Wersja 2.1 18.2.14 Zmiany dot. CRQ5462
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